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Strommessumformer MCR-S-...-DCI

Power LED (griin)

- i 1)
Schwellwertschalter LED ) (gelb) Schwellwert-Potenziometer

SPAN-Potenziometer

Potenziometer
fir Schwellwert-
Unterdriickungszeit ")

ZERO-Potenziometer

Programmier-
schnittstelle

Gehauseoberteil

aufschiebbar zur ¢
DIP-Schalter- A Kabel-
Einstellung ] > durchfiihrung
=~ Metallschloss zur Befestigung
auf der Tragschiene
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI MCR-S-10-50-UI-SW-DCI
) Nur fiir die MCR-S-...-SW-DCI(-NC)-Varianten. Abb.1

1. Vor der Inbetriebnahme

A * Beim Betrieb dieses elektrischen Messumformers kénnen bestimmte Teile des Moduls
unter geféhrlicher Spannung stehen. Durch Nichtbeachtung der Warnhinweise kénnen
schwere Kérperverletzungen und/oder Sachschéaden entstehen.

* Die MCR-S-...DCI-Module sollten nur von qualifiziertem Personal montiert und in
Betrieb genommen werden. Das Personal sollte sich mit den Warnhinweisen dieser Be-
triebsanleitung grindlich auseinandergesetzt haben.

* Der einwandfreie und sichere Betrieb dieses Gerates setzt sachgeméaBen Transport,
fachgerechte Lagerung, Montage, sowie sorgféltige Bedienung und Instandhaltung
voraus.

* Der Messumformer darf nicht bei ge6ffnetem Gehause in Betrieb genommen werden.

* Qualifiziertes Personal bedeutet im Sinne dieser Betriebsanleitung die in der VDE 0105
Teil 1/DIN EN 50110-1 als Elektrofachkraft bzw. als elektrotechnisch unterwiesen be-
zeichnete Personen.

4 PHCENIX
CONTACT



2. Beschreibung

Die aktiven Strommessumformer MCR-S-...-DCI formen Gleich-, Wechsel- und verzerrte Stréme von
0...0,2Abis0...11 A (MCR-S-1-5-...-DCI) und von 0...9,5 A bis 0...55 A (MCR-S-10-50-...-DCI) in
analoge Normsignale um.

Ausgangsseitig kdnnen die analogen Normsignale 0(4)...20 mA, 0(2)...10V, =10V, 0(1)...5V, £5 V mit
einfacher (z.B. 0...10 V) und inverser (z.B. 10...0 V) Wirkungsrichtung verwendet werden.

Optional steht bei den Strommessumformern mit Schwellwertausgang (MCR-S-...-SW-DCI) ein PNP-
Transistorschaltausgang (80 mA) und ein Relaisschaltausgang (max. 2 A) zur Verfugung.

2.1. Funktionsweise

Durch den Anschluss an die Eingangsklemmen (MCR-S-1-5-...-DCI), bzw. durch das Durchstecken des
stromfiihrenden Leiters durch den Strommessumformer (MCR-S-10-50-...-DCI), wird in einem Ring-
bandkern ein magnetischer Fluss hervorgerufen.

Die magnetische Flussdichte wird mit Hilfe eines Hallsensors erfasst und proportional vom Eingangs-
strom auf eine Spannung (Hallspannung) umgesetzt. Ein nachgeschalteter Echt-Effektivwertwandler er-
moglicht die Messung von Gleich-, Wechsel- und verzerrten Strémen. Zur weiteren Verarbeitung wird das
Signal verstarkt und proportional als Analogsignal am Ausgang zur Verfligung gestellt.

2.2. Varianten
Diese Packungsbeilage gilt fir folgende Strommessumformer-Varianten:

Typ Artikel-Nr. Messbereich Schwellwertfunktion

MCR-S-1-5-UI-DCI 2814634 0...02A nein )
MCR-S-1-5-UI-DCI-NC 2814715 bis nein ?)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI 5814650 0..11A ja M)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI-NC 2814731 ja ?)
MCR-S-10-50-UI-DCI 2814647 0...95A nein )
MCR-S-10-50-UI-DCI-NC 2814728 bis nein 2)
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI 2814663 0..55A ja M
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI-NC 2814744 ja ?)

1) Die Konfiguration erfolgt anhand des Bestellschliissels nach Anwendervorgabe.
2) Das Modul wird in Standardkonfiguration ausgeliefert.

3. Blockschaltbild

10A IADC DAC
S x| no QX oo
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4. Elektrischer Anschluss und Bedienung
4.1. Elektrischer Anschluss

* Beim Betrieb dieses elektrischen Messumformers sind die landestypischen
A Vorschriften (z.B. Deutschland VDE 0100 "Bedingung liber das Errichten von Starkstro-
manlagen mit Nennspannungen unter 1000 Volt") bei der Installation und Auswahl der
elektrischen Leitungen zu befolgen.

Folgendes gilt nur fir MCR-S-10-50-...:

* Die durch das Modul gefiihrte Messleitung muss mindestens Basisisolierung
aufweisen!

* Y : Auf der Messleitung darf eine Strangspannung von 300 V AC oder DC gegen Erde
nicht Giberschritten werden!

* A : Bei Dreiphasenwechselstrom darf eine Leiterspannung von 519,6 V
nicht Giberschritten werden!

Anschlussbelegung:

Anschluss- Beschreibung
klemme

nur SW-Module: (12) Offnerkontakt
nur SW-Module: (11) Mittelkontakt
nur SW-Module: (14) SchlieBerkontakt

®)|@| )|

Klemmen

(o

- (8) nur fur MCR-S-1-5-...-DCI:
10 A-Eingang
5 A-Eingang
1 A-Eingang
Bezugsmasse flr 1-, 5- und 10 A-Eingang
Stromausgang
Spannungsausgang
Bezugsmasse flir Strom- oder Spannungsausgang
Bezugsmasse flir Strom- oder Spannungsausgang
Betriebsspannung (+24 V DC)
Bezugsmasse fur Betriebsspannung
nur SW-Module: Transistorausgang
nur SW-Module: Bezugsmasse fir Transistorausgang

®|@|®|@)|®)|C)|E)|@|@| )@

4.2. Inbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme dieses Messumformers ist zu beachten, dass die Konfigurations-
daten des Moduls mit der Messanforderung libereinstimmen.

Die Konfigurationsdaten eines vorkonfigurierten Geréates sind der rechten Gehauseseite zu enthehmen.
Bei der Nutzung eines nicht konfigurierten Messumformers ist eine Standardkonfiguration vorgegeben,
die unter "7.1. Bestellschlussel" zu entnehmen ist.

Sollte die gewlnschte Konfiguration nicht mit der auf dem Seitenetikett oder der Standardkonfiguration
ubereinstimmen, so ist der folgende Punkt "Funktionsdiagramm zur Konfiguration" zu beachten.

6 PHCENIX
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4.3. Funktionsdiagramm zur Konfiguration

Auswahl des geeigneten Messumformers

Programmierung Software-

Paket .

Konfiguration oder
Programmierung

Konfiguration liber DIP-Schalter

Offnen des Gerates

Konfiguration des
Eingangsstrombereiches und Messverfahrens

Konfiguration des Analogausganges

Feinabgleich des Messumformers

Schwellwert- nein

ausgang

ja
Konfiguration des Schaltausganges

?

C Funktionsbereit )

4.3.1. Auswahl des geeigneten Messumformers
Die Auswahl des geeigneten Messumformers ist nach “2.2. Varianten" bzw. nach "7.1. Bestellschlussel"
durchzufthren.

Grundsatzlich ist dabei die MessgréBe zu beachten:
0...0,2 A bis 0...11 A (MCR-S-1-5-...) oder
0...9,5 A bis 0...55 A (MCR-S-10-50-...).

Im Zweifelsfall ist immer der groBtmogliche Messbereich zu wahlen.

Des weiteren gibt es fur jeden Modultypen eine Variante mit Relais- und Transistorausgang
(MCR-S-...-SW-DCI).

4.3.2. Konfiguration oder Programmierung

Mit der Software MCR/PI-CONF-WIN haben Sie die Mdglichkeit, die Echt-Effektivwert-Strommessumfor-
mer frei zu programmieren. Die Programmierung ist im Handbuch zur Software erklart. Die komfortable
Konfigurationssoftware lauft unter allen gangigen Windows-Betriebssystemen.

Neben der Programmierung kann eine Modulparametrierung auch mittels DIP-Schalter und Potenziome-
ter durchgefiihrt werden.

Im folgenden Ablauf des Kapitels wird die Konfiguration erlautert:

PHCENIX 7
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4.3.3. Offnen des Gerites
A Treffen Sie SchutzmaBnahmen gegen
Atad elektrostatische Entladung!
Mit Hilfe eines Schraubendrehers wird die Verrastung
des Gehauseoberteils auf beiden Seiten entriegelt.
Gehdauseoberteil und Elektronik lassen sich nun etwa
3 cm herausziehen. Abb.2
DIP [Funktion der DIP-Schalter
10 |Konfiguration tber DIP-Schalter /
Programmierung tber Software
9 |Eingangstrommessung: Echt-Effektivwert /
Arithmetischer Mittelwert

8 |Arbeitsstrom-/ Ruhestromverhalten (nur SW-Variante)

7 |SW-Uberschreitung / SW-Unterschreitung (nur SW-Variante)

6 |Einstellung des

5 |analogen Ausgangssignales

4

3

2 |Einstellung des

1 Eingangsmessbereiches Abb.3

Mit der Einstellung von DIP-Schalter 10 auf den Konfigurationsmodus (DIP-Schalter 10 auf "OFF" )
werden alle Potenziometer "aktiv" geschaltet.

Konfiguration uber: DIP 10
DIP-Schalter OFF
Software (DIP-Schalter (1-9) und Potenziometerstellung beliebig) ON

4.3.4. Konfiguration des Eingangsstrombereiches und Messverfahrens
(Grobeinstellung tber DIP-Schalter)

Sie haben die Wahl: Echt-Effektivwert oder arithmetischer Mittelwert!

Uber DIP-Schalter 9 ist das Messprinzip vorzuwéahlen:

Messprinzip DIP 9
Echt-Effektivwert AC und DC ohne Vorzeichenerkennung OFF
Arithmetischer Mittelwert DC mit Vorzeichenerkennung ON

Echt-Effektivwert:

Der Effektivwert eines Wechselstromes entspricht definitionsgemaf den aus den Augenblickswerten des
Stroms ergebenden Dauerwert, der in einem ohmschen Widerstand die gleiche Warmearbeit erzeugt,
wie ein Gleichstrom gleicher Groé3e. Echt-Effektivwert deutet lediglich darauf hin, daf3 auch verzerrte und
Mischstrome erfasst werden.

Arithmetischer Mittelwert:

Der arithmetische Mittelwert dient zur Messung von Gleichstrémen oder zur Filterung eines Gleichanteils
aus einem Mischstrom. Die Anwendung des arithmetischen Mittelwertes auf einen symmetrischen Wech-
selstrom wirde zu einem Messwert mit dem Betrag von “0" fhren.

Durch den arithmetischen Mittelwert ist es méglich, bipolare Gleichstréme als analoge Normsignale am
Ausgang zur Verfligung zu stellen.

8 PHCENIX
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Optimale Nutzung der Messbereiche

Messbereich Spanpoti: Nennbereich*: Spanpoti: DIP 1 DIP 2
MCR-S-1-5-...DCI -25 % 0 % +25 %
1 A-Eingang: 0...0,75A 0...1,00 A 0...1,10A OFF OFF
0...0,2Abis0...1,1 A 0...0,48 A 0...0,65A 0...0,81 A OFF ON
0...0,30A 0...0,40A 0...0,50A ON OFF
0...0,18 A 0...0,25A 0...0,31 A ON ON
5 A-Eingang: 0...3,75A 0...5,00 A 0...550A OFF OFF
0...0,94Abis0...55A 0...2,43A 0...3,25A 0...4,06 A OFF ON
0...1,50 A 0...2,00 A 0...2,50A ON OFF
0...0,94 A 0...1,25A 0...1,56 A ON ON
10 A-Eingang: 0...7,50 A 0...10,0A 0...11,00 A OFF OFF
0...4,87 Abis0...11 A 0...4,87 A 0...65A 0... 8,12A OFF ON
Messbereich Spanpoti Nennbereich*: Spanpoti: DIP 1 DIP 2
MCR-S-10-50-...DCI -25 % 0 % +25 %
0...37,5A 0...50,0A 0...55,0A OFF OFF
0...95ADbis0...55 A 0...244 A 0...325A 0...40,6 A OFF ON
0...15,0A 0...20,0A 0...25,0A ON OFF
0...9,38 A 0...125A 0...15,6 A ON ON
* Der Nennbereich ist abgeglichen!
4.3.5. Konfiguration des Analogausganges
DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6
Ausgang 0...20mA OFF OFF OFF OFF
20... OmA OFF OFF OFF ON
4..20mA OFF OFF ON OFF
20... 4mA OFF OFF ON ON
0...10V OFF ON OFF OFF
10... OV OFF ON OFF ON
0... 5V OFF ON ON OFF
5... 0V OFF ON ON ON
1... 5V ON OFF ON OFF
5..1V ON OFF ON ON
-10...10V ON ON OFF OFF
10...-10V ON ON OFF ON
-5... 5V ON ON ON OFF
5... -5V ON ON ON ON

PHCENIX
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4.3.6. Konfiguration des Schwellwertausgangs
Die Einstellung vom Relais- und Transistorausgang der Schwellwertvarianten (MCR-S-...-SW-DCI)
erfolgt nach dem Abgleichen des Eingangsmessbereichs und des analogen Ausgangs.

Einstellung der Schaltschwelle:

In der Grafik (Abb. 4) sind die vier méglichen Schaltverhalten vom Relais- und Transistorausgang aufge-
zeichnet. Die Unterteilung der verschiedenen Betriebsverhalten im Schwellwertbetrieb findet nach dem
Arbeits- bzw. Ruhestromprinzip und nach einer Schwellwertauslésung bei Unterschreiten des SW-Punk-
tes bzw. nach dem Uberschreiten des SW-Punktes statt.

Je nach Bedarf ist Giber den DIP-Schalter 7 und DIP-Schalter 8 das entsprechende Schaltverhalten ein-
zustellen.

Fl:mktlons- Schaltverhalten von Relais- und Transistorausgang DIP7 | DIP8
diagramm
Bild 1 Arbeitsstromgesteuert bei SW-Uberschreitung OFF OFF
Bild 2 Arbeitsstromgesteuert bei SW-Unterschreitung ON OFF
Bild 3 Ruhestromgesteuert bei SW-Uberschreitung OFF ON
Bild 4 Ruhestromgesteuert bei SW-Unterschreitung ON ON

1) Arbeitsstromgesteuert bei
Schwellwert(SW)-Uberschreitung

2) Arbeitsstromgesteuert bei
Schwellwert(SW)-Unterschreitung

Betriebs-
(L) spannung Ug (L)
—|—> _|—>
| t | t
(1) — Relais-SchlieBer - o
(0) 44 L8 | und Transistor- 1 Lt L
\ | _l—’t ausgang / LED (0) ‘ I | ; I t=
\ \ | | |
o7, 0) 1 ~
0 o . ( T 1
1) rh Th_ | t Relais-Offner ) li’ 1 | t

3) Ruhestromgesteuert bei
Schwellwert(SW)-Uberschreitung

4) Ruhestromgesteuert bei
Schwellwert(SW)-Unterschreitung

IIN
SW-Bedingung %—\ _ﬂ_ _

|
|
|
(H)}
|
|

Betriebs-
(L) spannung Ug (L)
AT o t Relais-SchlieBer (1) | o t
| -
(1) ty tyf | | und Transistor- ty |
©) " N . (0) K | .
| \ i | . ausgang /LED — | - T A
(0) } } ’ : - N (ﬁr‘ : : >
(1) 1 rh o t  Relais-Offner 1) = | t
(0) = SchlieBer und Transistor gedffnet / (")ffne_zlr geschlossen / LED aus
(1) = SchlieBer und Transistor geschlossen / Offner gedffnet / LED an
t4 einstellbar durch Software und Potenziometer. Abb.4
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4.3.7. Feinabgleich des Messumformers
Nach der Grobeinstellung des Eingangsstrombereiches und der Vorwahl des Ausgangssignales ist das
Modul zu schlieBen und nach Kapitel 4.1. "Elektrischer Anschluss" mit den Signalleitungen und der Be-
triebsspannung zu verbinden.

Das Aufleuchten der griinen LED (Betriebsspannungsanzeige) zeigt die angeschlossene Betriebsspan-
nung von 20...30 V DC an.

ACHTUNG:
Beachten Sie

klemme!

bei der Nutzung des

MCR-S-1-5-...-DCI die fiir Ihren
Messbereich richtige Signaleingangs-

Signal- Signal- Masse-
eingangs- eingangs- klemme
bereich klemme
1A ©
5A (6)
10A (5)

o
(1

4.3.7.1. Analogausgang
ZERO- und SPAN-Verhalten (jeweils £ 25 %) sind in
der untenstehenden Grafik aufgezeichnet:

e ZERO-Poti fur den Nullpunkt-Abgleich.
e SPAN-Poti fur den Endwert-Abgleich.

Beachten Sie eine Modulaufwarmzeit von
2 Minuten vor dem Abgleichvorgang.

OFFSET-(ZERO-)Verhalten Endwert-(SPAN-)Verhalten
OUT [%] ¢ OUT [%] ¢ SPAN
1 10 ________________________ 4 1 10 T +2,5% -250/0
100 et ot 100t
L AT N . 7 N
190 405 100 10 g 100
.................. e de =100 ,,,, -100
T [-10 Abb.6a oo -110 Abb.6b
Abgleichaufbau:
Betriebsspannung
le | | Ia
——®— 2C,
Signaleingang MCR-S @UA Signalausgang
Abb.7

PHCENIX
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* Nach dem Anschluss der Betriebsspannung und der Signalleitungen ist zunachst der Nullpunkt,
bzw. Offset abzugleichen. Hierzu darf am Eingang kein Signal anliegen (Ig = 0).

* Der analoge Ausgang muss einem aus der Tabelle im Kapitel 6.3.5. vorgewahlten Ausgangssignal ent-
sprechen. Eine etwaige Ungenauigkeit ist mit dem ZERO-Potenziometer abzugleichen.

* Zum Abgleich des Messbereichsendwertes sollte mdglichst ein
Strom in H6he des Endwertes vorgegeben werden. Ist dieser Fall
nicht maoglich, ist eine der folgenden Abgleichformeln zu nutzen.

Beispiel: Der Strommessumformer soll auf folgende Werte

eingestellt werden: Ig
Eingangsmessbereich: 0...5A Ive=5A Up =Ug + (
Ausgangsmessbereich: 0...20mA Ig=0mA Iya=20mA 13
Konstantstromvorgabe zur Konfiguration: lg=3 A

Der berechnete Ausgangsstrom muss mit dem SPAN-Potenziometer aufl, = 12 mA abgeglichen werden.
Bei Nutzung des Spannungsausgangs ist der gleiche Abgleichvorgang notwendig.

I

la=lo+(—=«(lya-lo))

Ive

*(Uma-Up))

4.3.7.2. Schwellwertausgang
Dem Modul ist ein Strom, der dem Schwellwert entspricht, vorzugeben.

Das TIME-Potenziometer ist auf "0 s" einzustellen und das SW-Potenziometer ist nach folgender
Abgleichvorschrift zu drehen (nach Abbildung 4, Seite 10):

e zu Bild 1: Das SW-Poti ist solange zu drehen, bis die SW-LED aufleuchtet.
* zu Bild 2: Das SW-Poti ist solange zu drehen, bis die SW-LED erlischt.
e zu Bild 3: Das SW-Poti ist solange zu drehen, bis die SW-LED erlischt.
e zu Bild 4: Das SW-Poti ist solange zu drehen, bis die SW-LED aufleuchtet.

Um bei einem kurzzeitigen Uberstrom kein Schaltverhalten der bindren Ausgangstufe zu verursachen, ist
mit dem TIME-Potenziometer eine Unterdrickungszeit einzustellen.

Steht der erhdhte Strom langer als die vorgegebene Unterdriickungszeit an, wird das vorgewéhlte Schalt-
verhalten aktiv. Der mdgliche Einstellbereich liegt bei 0 bis 20 Sekunden.

Bei Aufleuchten der gelben Schwellwertschalter-LED (Relais- und Transistorstatusanzeige) ist der
SchlieBer des Wechslerkontaktes geschlossen und der Offner des Wechslerkontaktes gedffnet. Der
Transistorausgang schaltet durch.

4.4. Softwarepaket (Adapter)
Die Programmierung ist, alternativ zur Einstellung tber DIP-Schalter, mit der Konfigurationssoftware
MCR/PI-CONF-WIN (Art.-Nr. 2814799) mdglich.

Folgendes bietet die Software:

Eingabe samtlicher Konfigurationsparameter in den Rechner

Speicherung der eingegebenen Parameter vom Rechner in den Messumformer
Ausladen der im Modul vorhandenen Parameter

Speicherung von Parametern unter einem Laufwerk nach Wahl

Erstellung eines Seitenetiketts

Ausdruck der programmierten Modulparameter

Bargrafanzeige

Monitoring-Funktion

Eingabe von Userkennlinien mdglich

Die Software ist unter Windows 95™,98™ ME™, NT™, 2000™ und XP™ |auffahig.

e | Zur Verbindung zwischen Rechner und Strommessumformer dient der Schnittstellenumsetzer
|1 | MCR-TTL/RS232-E (Art.-Nr. 2814388). Dieser Umsetzer hat einen Stereoklinkenstecker auf der

einen Seite zum Anschluss an den Strommessumformer und eine 25-polige SUB-D Buchse auf der
anderen Seite zum Anschluss an einen Rechner. Auf der Rechner-Seite muss der Schnittstelle-
numsetzer in der Regel noch mit einem Kabeladapter (25-auf 9-polige SUB-D Steckverbindung,
Art.-Nr. 2761295) verbunden werden.

12 PHCENIX
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5. Applikationsbeispiele

5.1. Motorstrommessung
Durch den Einsatz von MCR-S-Modulen in eine oder mehrere speisende Phasen des Motors kann ein
sogenanntes Motormonitoring durchgefihrt werden (Abb.8).

Der MCR-Strommessumformer kann entsprechende Normsignale Uiber die Motorbelastung an die Steu-
erung oder an das Servicepersonal weitergeben.

Durch die Echt-Effektivwertmessung kénnen Gleich-, Wechsel- oder verzerrte Strdome gemessen wer-
den. Selbst héherfrequente Stréme bis zu 400 Hz kénnen erfasst werden.

Frequenzumrichter
L1 M (5) 104 R:Im:z MCR-S-  mme 5 é i © &
_ _ _ — o
®s |@n < ) @ v (19| ewor (14
N @Dn |@w ®m 3u® O a0z i s (f5) o
®~ |@ne 2 g % aND2 (12) | aND1 (6)
Steuerung
24V
Netzspannung Abb.8

5.2. Erfassung von Motorstromlastspitzen
GroB3e Industriemotoren missen in regelmaBigen Abstanden Uberholt und instand gesetzt werden.

Durch die Installation eines MCR-Strommessumformers in einer Phase der Motorzuleitung lassen sich
zum Beispiel mit dem Relais- oder Transistorschaltausgang Impulse erzeugen, die mit Hilfe eines einfa-
chen Zahlers erfasst werden (Abb.9). Entsprechend der Anzahl an Uberschreitungen kann dann das Ser-
vicepersonal auf der Basis der Motorstarts und Uberlastspitzen effizient warten.

Wartungsintervall-Zahler

[o] (4] [2] [8]

Relais 3 out POWER
L1 (5) 0a R MCR-S-... TIME 2 % | (9) | +28v
— N ! ] -
§ s @ O (10 | anp1 (14
- B 0 %*°30 _
@ | OO @|=o
@ D e » 14 3 GND2(12) | GND 1
® -~ (@ = 2 a 12) &
out g
N

24V

Netzspannung Abb.9

5.3. Beleuchtungsiiberwachung
MCR-Strommessumformer kénnen zur Uberwachung von Leuchtmitteln eingesetzt werden.

Wird die Stromstarke in einem Stromkreis nach einer unterdriickten Einschaltzeit Uber- oder unterschrit-
ten, so liegt im Beleuchtungskreis ein Defekt vor. Fallt der Beleuchtungskreis aus, kann dieser Signalzu-
stand einer Steuereinheit zugefuhrt und die Notbeleuchtung eingeschaltet werden. Die gleiche
Verfahrensweise kann auch bei anderen Energieverbrauchern genutzt werden.

PHCGENIX 13
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6. Technische Daten

Typ / Artikel Nr. MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
MCR-S-...-UI-DCI/... 2814634 2814647
MCR-S-...-UI-DCI-NC 2814715 2814728
MCR-S-...-UI-SW-DCI/... 2814650 2814663
MCR-S-...-UI-SW-DCI-NC 2814731 2814744

Messeingang

Eingangsstrom (Gleich-, Wechsel- oder verzerrte  0...0,2 Abis 0...11 A 0...95ADbis0...55 A

Stréme)

Frequenzbereich fur Wechselgré3en 15Hz ... 400 Hz 15Hz ... 400 Hz
Anschlussart Schraubklemme Durchsteckanschluss
2,5 mm? 10,5mm &
Uberstrombelastbarkeit, dauernd 2 X Inenn abhéngig vom durchge-
Uberstrombelastbarkeit fur 1 s 20 X Inenn steckten Leiter

Ausgang

Ausgangsstrom / Burde 0(4)...20mA /<500 Q

Ausgangsspannung / Birde 0(2)...10V / >10kQ
0(1)...5V / >10kQ

+10V,15V/ >10kQ

<500 Q /=500 Q
Schaltausgang nur ...-SW-...-Variante:
Relaisausgang 1 Wechsler
Kontaktmaterial AgSnO, hartvergoldet
max. Schaltspannung 30VAC/36vDCT
Dauerstrombelastbarkeit 50mAT)
Transistorausgang PNP-Ausgang
max. Transistorstrom 80 mA

Ausgangsspannung bei Ereignis 1 V unter Versorgungsspannung

Schwellwerteinstellung 1 % bis 110 %

Unterdrickungszeit 0,1...20s
Statusanzeige gelbe LED
Allgemeine Daten MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
Versorgungsspannung 20...30v DC 20...30v DC
Stromaufnahme (ohne Last) ca. 40 mA (SW-Variante: ca. 50 mA)
Ubertragungsfehler vom Bereichsnennwert <0,5% <0,5%
unter Nennbedingungen:
Messbereichsnennwert 0...1 A/5A/10A 0..50A
Ansprechschwelle vom Messbereichsnennwert 2 % 0,8 %
Eingangssignalform 50 Hz-Sinus 50 Hz-Sinus
Messverfahren Echt-Effektivwert Echt-Effektivwert
Umgebungstemperatur 23 °C 23°C
Versorgungsspannung 24V DC 24V DC
Temperaturkoeffizient typ. 0,025 %/K typ. 0,025 %/K
Messrate AC 5 Messungen/s 5 Messungen /s
DC 40 Messungen/s 40 Messungen /s
14 PHCENIX
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6. Technische Daten

Sichere Trennung nach EN 50178, EN 61010:
e E/A (Analog), E/A (Relais) 2, E/A (Transistor), ENV 300 V AC gegen Erde 3
Prifspannung:

* E/A (Analog), E/A (Relais), E/A (Transistor), E/V
* A (Analog)/A (Relais), A (Relais)/A (Transistor)
* A(Analog)/A(Transistor), A (Analog)/V

4 kV, 50 Hz, 1 min.
4 kV, 50 Hz, 1 min.
500V, 50 Hz, 1 min.

Uberspannungskategorie

Verschmutzungsgrad 2

Umgebungstemperaturbereich Betrieb -20 °C bis +60 °C
Lagerung -40 °C bis +85 °C

Modulaufwarmzeit >2 min.

Funktionsbereitschaftssignal grune LED

Schutzart IP20

Einbaulage / Montage beliebig

Abmessungen (B/H/T)in mm

22,5/99/114,5

Leiterquerschnitt

0,2-2,5mm? (AWG 24-14)

Gehausematerial

Polyamid PA, unverstarkt

1) Bei Uberschreitung der angegebenen Maximalwerte wird die Goldschicht zerstort!
Im weiteren Betrieb gelten dann folgende max. Schaltspannungen und -stréme: 250 V AC/DC; 2A.

2) E = Eingang / A 2 Ausgang / V £ Versorgung

3) Zur Messung in 400 V AC-Drehstromnetzen geeignet.

Konformitét / Zulassungen ce
Konformitat zur Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
Konformitat zur EMV-Richtlinie 2004/108/EG
Storfestigkeit nach EN 61000-6-2
Stérabstrahlung nach EN 61000-6-4

UL-Zulassung

GUS

LISTED 31ZN

PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS

Cl.1,Zn.2, AExnCIICT6/ExnCIIC T6
Cl. 1 Div. 2, Groups A, B, C and D or Non-Hazardous Locations Only

A) Die elektrischen Betriebsmittel sind ausschlieBlich fur die Anwendungen in
explosionsgeféahrdeten Bereichen (Class I, Division 2, Group A,B,C,D) oder in
nicht explosionsgeféahrdeten Bereichen geeignet.

B) Das Ersetzen von Komponenten kann die Eignung zum Einsatz in explosions-
gefahrdeten Bereichen in Frage stellen (Class 1, Division 2/Zone 2).

C) Das Ziehen und Stecken von elektrischen Betriebsmitteln ist nur bei
ausgeschalteter Spannungsversorgung oder bei der Sicherstellung einer
nichtexplosionsgeféhrdeten Atmosphare erlaubt!

PHCENIX
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Current transducers MCR-S-...-DCI

Power LED (green)

_ 1 Threshold value potentiometer 1)
Threshold value switch LED ") (yellow)

SPAN potentiometer
Potentiometer for
threshold value

suppression time V)

ZERO potentiometer

Programming

interface
Upper part of
housing slides

open for DIP switch Cable

setting feed-through
T Metallatch for fixing
to the mounting rail
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI MCR-S-10-50-UI-SW-DCI
) Only for MCR-S-...-SW-DCI(-NC) versions. Fig.1

1. Before start-up

A * When operating the electric measuring transducer, certain parts of the module can
carry dangerous voltage. Ignoring the warnings can lead to serious injury and/or cause
damage.

e The MCR-S-...DCI modules should only be installed and put into operation by qualified
staff. The staff must have studied the warnings in these operating instructions
thoroughly.

» Safe and trouble-free operation of this device can only be guaranteed if transport,
storage and installation are carried out correctly and operation and maintenance are
carried out with care.

* The measuring transducer may not be put into operation if the housing is open.

* Qualified staff as described in these operating instructions means those persons
referred to as electricians or with an electro-technical training as defined in VDE 0105
Part 1/DIN EN 50110-1.

16 PHCENIX
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2. Description

The MCR-S-...-DCI, active current transducers convert direct, alternating and distorted currents from O...
0.2At00...11 A (MCR-S-1-5-...-DCI) and from 0...9.5 At0 0...55 A (MCR-S-10-50-...-DCI) to analog
standard signals.

On the output side, the analog standard signals of 0(4)...20 mA, 0(2)...10 V, £10 V, 0(1)...5V, +5 V with
simple (e.g. 0...10 V) and inverse (e.g. 10...0 V) signal flow direction can be used.

An option for the current transducers with threshold output (MCR-S-...-SW-DCI) is a PNP transistor swit-
ching output (80 mA) and a relay switching output (2 A).

2.1. Method of operation
Connecting to the input terminal blocks (MCR-S-1-5-...-DCI), or passing the live conductor through the
current transducer (MCR-S-10-50-...-DCI) evokes a magnetic flow in the annular strip-wound core.

The density of magnetic flow is measured with the aid of a Hall sensor and converted proportionally from
the input current to a voltage (Hall voltage). A downstream true r.m.s. converter enables DC, AC and
distorted currents to be measured. The signal is amplified for further conditioning and made available at
the output as a proportional analog signal.

2.2. Versions
This package insert is valid for the following types of current transducers:

Type Order No. |Measuring range | Threshold value function

MCR-S-1-5-UI-DCI 2814634 0...02A no )
MCR-S-1-5-UI-DCI-NC 2814715 to no ?)
MCR-S-1-5-U-SW-DCI 2814650 0..11A yes M
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI-NC 2814731 yes ?)
MCR-S-10-50-UI-DCI 2814647 0..95A no T)
MCR-S-10-50-UI-DCI-NC 2814728 to no ?)
MCR-5-10-50-UI-SW-DCI 2814663 0..55A yes M
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI-NC 2814744 yes ?)

1 Configuration is done using the order key following user specifications.
2) The module is supplied in the standard configuration.

3. Block diagram

194 (5 pos/]___ PRC n out 5=
SE:@J_][_ X N — 1L X uC | @® out
1A_’®J_ == r=—=2 | — 9 out u
-— (8 I : : Z ¢F DAC F@ GND 2
| [ o
| I | [¢p] U
IN —) 1 o | - @ GND 2
el N % o e | L@+ 24vDC
LZN] | : =T
2= | O R E r (9eno 1
> S T v R = P R R G Ul bl (PR
”®_'_| F—t W 11@—|_| F—2 W35 ¢ r
14— | 14—~ | et | LN (19GND 1
NC(3) I NC@ | S
ouT=o | __ outT=o)  L__FLtZd_ ]
MCR-S-1-5-... MCR-S-10-50-...
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4. Electrical connection and operation
4.1. Electrical connection

* When operating this electric measuring transducer, the national regulations (e.qg.
A Germany VDE 0100 "Conditions for the erection of power installations with nominal
voltages below 1000 volts") must be observed during installation and selection of the
electrical conductors.

The following format applies only for MCR-S-10-50-...:
* The measuring line fed through the module has to feature at least basic insulation.

* Y : A wire voltage of 300 V AC or DC toward earth may not be exceeded on the
measuring line!

* A : With three-phase alternating current, a line voltage of 519.6 V may not be exceeded!

Pin configuration:

Connecting Description
terminal block

only threshold value module: (12) N/C contact
only threshold value module: (11) Center contact
only threshold value module: (14) N/O contact

®)|@|®|

Terminal blocks (5) - (8) only for MCR-S-1-5-...-DCI:
10 A input

5 Ainput

1 Ainput
Ground reference for 1, 5 and 10 A input
Current output
Voltage output
Ground reference for current or voltage output
Ground reference for current or voltage output
Operating voltage (+24 V DC)
Ground reference for operating voltage
only threshold value module: transistor output
only threshold value module: ground reference for transistor output

®|@|®|@)|®)|3)|E@)|@|@|)|@)]|

4.2. Start-up

Before putting this measuring transducer into operation, please ensure that the
configuration data comply with the requirement.

The configuration data for a preconfigured device are to be found on the right hand side of the housing.
When using a non-configured measuring transducer, a standard configuration that can be found in
"7.1. Order key" is set.

Should the desired configuration not match that on the label on the side or the standard configuration,
please observe the following point, "Functional diagram for configuration”.

18 PHCENIX
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4.3. Functional diagram for configuration

Selecting the appropriate measuring transducer

Programming Software

package >

Configuring or
programming

Configuration via DIP switch

Opening the device

Configuring the input current range
and measuring method

Configuring the analog output

Fine adjustment of the measuring transducer

Threshold value no

output

yes
Configuring the switching output

?

C Functional )

4.3.1. Selecting the appropriate measuring transducer
How to select the appropriate measuring transducer can be found in "2.2. Versions" or
"7.1. Order Key".

The measured value must always be borne in mind:
0...02Ato0...11 A (MCR-S-1-5-...) or
0...9.5At00...55 A (MCR-S-10-50-...).

If in doubt, always choose the largest possible measuring range.
There is also one version with relay and transistor output for each module type (MCR-S-...-SW-DCI).

4.3.2. Configuring or programming

Using the MCR/PI-CONF-WIN software, the user has the possibility of freely programming the true r.m.s.
value current transducer. Programming is described in the software manual. The convenient configura-
tion software runs under all common windows operating systems.

In addition to the programming, modules can be parameterized using DIP switches and potentiometers.

In the rest of this chapter, the configuration is explained:

PHCGENIX 19
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4.3.3. Opening the device

A Take protective measures against
Ala) electrostatic discharge!

Using a screwdriver, the snap lock of the upper part of
the housing is unlocked on both sides. The upper part
of the housing and the electronics can now be pulled

out by approx. 3 cm. Fig. 2

DIP |Function of the DIP switches
10 |Configuration via DIP switch / Programming via software
9 |Input current measurement: true r.m.s. value /

Arithmetic average
8 |Operating/quiescent current behaviour (only threshold value versi-
7 |Threshold value exceeded / Threshold value fallen below (only
threshold value version)
6 |Setting the analog output signal
5
4
3
2 |Setting the input measuring range
]
' Fig. 3

Setting DIP switch 10 to configuration mode (DIP switch 10 to "OFF" ) switches all potentiometers to
"active".

Configuration via: DIP 10
DIP switch OFF
Software (Any DIP switch (1-9) and potentiometer setting) ON

4.3.4. Configuring the input current range and measuring method
(Rough setting via DIP switch)

You have the choice: True r.m.s. value or arithmetic average!
The measuring principle must be preset with DIP switch 9:

Measuring principle DIP 9
True r.m.s. value AC and DC without digit sign OFF
Arithmetic average DC with digit sign ON

True r.m.s. value:

The true r.m.s. value of an AC current corresponds by definition to the permanent value resulting from the
momentary values of the current. This permanent value generates the same heat in an ohmic resistor as
a DC current of the same strength. True r.m.s. value simply indicates that distorted and pulsating currents

are also measured.

Arithmetic average:

The arithmetic average serves to measure DC currents or filter a DC portion from a pulsating current.
Using the arithmetic average on a symmetrical AC current would result in a measured value with the
value "0".

The arithmetic average makes it possible to make bipolar DC currents available as analog standard
signals at the output.

20 PHCGENIX
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Ideal exploitation of the measuring ranges

Measuring range Span Nominal Span
MCR-S-1-5-...DCI potentiometer: range*: potentiometer: | DIP 1 DIP 2
-25 % 0 % +25 %
1 A input: 0...0.75A 0...1.00A 0...1.10A OFF OFF
0...02At00...1.1A 0...0.48A 0...0.65A 0...0.81A OFF ON
0...0.30A 0...040A 0...0.50A ON OFF
0...0.18 A 0...0.25A 0...0.31 A ON ON
5 A input: 0...3.75A 0...5.00A 0...5.50A OFF OFF
0...094At00..55A 0...243A 0...3.25A 0...4.06 A OFF ON
0...1.50 A 0...2.00A 0...250A ON OFF
0...0.94 A 0...1.25A 0...1.56 A ON ON
10 A input: 0...7.50 A 0...10.0A 0...11.00 A OFF OFF
0...4.87At00...11A 0...487A 0...65A 0... 8.12A OFF ON
Measuring range Span Nominal Span
MCR-S-10-50-...DCI potentiometer: range*: potentiometer: | DIP 1 DIP 2
-25 % 0 % +25 %
0...37.5A 0...50.0A 0...55.0A OFF OFF
0...95At00...55A 0...244A 0...325A 0...40.6 A OFF ON
0...15.0A 0...20.0A 0...25.0A ON OFF
0...9.38A 0...125A 0...15.6 A ON ON
* The nominal range has been adjusted!
4.3.5. Configuring the analog output
DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6
Output 0...20 mA OFF OFF OFF OFF
20... OmA OFF OFF OFF ON
4...20mA OFF OFF ON OFF
20... 4mA OFF OFF ON ON
0...10V OFF ON OFF OFF
10... OV OFF ON OFF ON
0... 5V OFF ON ON OFF
5... 0V OFF ON ON ON
1... 5V ON OFF ON OFF
5.1V ON OFF ON ON
-10...10V ON ON OFF OFF
10...-10V ON ON OFF ON
-5... 5V ON ON ON OFF
5... -5V ON ON ON ON
PHCENIX 21
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4.3.6. Configuring the threshold value output
The relay and transistor output of the threshold value versions (MCR-S-...-SW-DCI) are set after the input
measuring range and the analog output have been adjusted.

Setting the switching threshold:
The illustration opposite (Fig. 4) shows the four possibilities of switching behavior of the relay and transis-
tor output. The splitting of the various operational behaviors in threshold value operation is carried out on
the principle of operating current or quiescent current and after threshold value triggering when below the
threshold value point or when it is exceeded.

If necessary, the corresponding switching behaviour can be set via DIP switch 7 and DIP switch 8.

Functional N . .
diagram Switching behavior of relay and transistor output DIP 7 DIP 8
Fig. 1 Operating current-controlled when threshold value is exceeded OFF OFF
Fig. 2 Operating current-controlled when lower than threshold value ON OFF
Fig. 3 Quiescent current-controlled when threshold value is exceeded | OFF ON
Fig. 4 Quiescent current-controlled when below threshold value ON ON

1) Operating current-controlled when
threshold value is exceeded

threshold value

2) Operating current-controlled when below

Iin
_ TN Threshold value A _
condition

—_—
<

N
1=

3

_
—h
N

I

3) Quiescent current-controlled when
threshold value is exceeded

threshold value

Operatingvoltage
(L, Ug
Ly t
— Relay N/O contact (0
L8 | and transistor Lt
\ | l—’t output/LED (0) | I
\ | |
o > (0) r
Y | t Relay/N/C (1) M
= contact — -

4) Quiescent current-controlled when below

IIN
— — — = N — — Threshold value — — —— — —
_condition o

Operatingvoltage
(L) Ug

Relay N/O contact (1)

L
|
| : and transistor (0) i3]
| i T .~ output/LED —] |
\ | \ |
N nmmm > |
N t  Relay/N/C © i
: contact (1)

(0) = N/O contact and transistor open / N/C contact closed / LED off
(1) = N/O contact and transistor closed / N/C contact open/ LED on

t4 can be set with software and potentiometer.

Fig.4
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4.3.7. Fine adjustment of the measuring transducer
After roughly setting the input current range and preselecting the output signal, the module must be closed
and connected to the signal lines and operating voltage following chapter 4.1. "Electrical connection”.

When the green LED lights up (operating voltage display) this shows that the operating voltage of

20...30V DC is connected.

ATTENTION:

When using the MCR-S-1-5-...-DCI,

please be sure to use the signal input
terminal block to suit your measuring
range!

Signal input | Signal input | Ground ter-
range terminal minal block
1A @
5A (6)
10 A (5

e

Please adhere to a warm-up phase for
the module of 2 minutes before the
adjustment procedure.

4.3.7.1. Analog output
ZERO and SPAN behavior (£ 25 % each) are shown in
the graphic below:

* ZERO potentiometer for zero adjustment.
* SPAN potentiometer for upper range (full scale) value adjustment.

CONTACT

OFFSET (ZERO) behavior Upper range value (SPAN) behavior
OUT [%] ¢ OUT [%] 4 SPAN
10 b . +25%  -25%
100 e ;;"’"" """ 100 1 E o
2'5',‘.- ' IN [%] | Vs I IN [%]
-1?0 ) ’,_':25 100 -1(;)0 . 100
L — 199 - Yy 199
10 Fig. 6a ' Fig. 6b
Adjustment:
Operating voltage
e | | Ia
26,
Signal input MCR-S @UA Signal output
Fig.7
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* After the operating voltage and the signal lines have been connected, zero or offset must first be
adjusted. No signal may be present at input (I; = 0).

¢ The analog output must correspond to a preselected output signal from table 6.3.5. Any inaccuracy can
be adjusted with the ZERO potentiometer.

* Toadjustthe measuring upper range (full scale) value, a current of pre- Ig

ferably the strength of the upper range value should be given. If this is Ia=lg + ( (lya-1g))

. . . : A=lo *Ulma-lo

not possible, one of the following adjustment equations should be IvE

used:
Example: The current transducer is to be set to the following values: lg
Input measuring range: 0..5A Im=5A Ua=Ug +( *(Uma-Uo))
Output measuring range: 0..20mA Ig=0mA Iyo=20mA ME
Constant current for configuration [=3A

The output current calculated must be adjusted with the SPAN potentiometer to I = 12 mA.
When the voltage output is used, the same adjustment procedure is necessary.

4.3.7.2. Threshold value output
A current that corresponds to the threshold value is to be given for the module.

The TIME potentiometer must be set to "0 s" and the threshold value (SW) potentiometer is to be turned
according to the following adjustment ruling (following Fig 4, page 22):

¢ Fig. 1: The threshold value (SW) potentiometer must be turned until the SW-LED lights up.
* Fig. 2: The threshold value (SW) potentiometer must be turned until the SW-LED goes off.
¢ Fig. 3: The threshold value (SW) potentiometer must be turned until the SW-LED goes off.
¢ Fig. 4: The threshold value (SW) potentiometer must be turned until the SW-LED lights up.

In order to avoid switching actions at the binary output level during a brief overload, a suppression time
must be set with the TIME potentiometer. If an increased current is present for longer than the given
suppression time, the preselected switching behavior becomes active. The possible adjustment range is
between 0 and 20 seconds.

When the yellow threshold value (SW) LED lights up (relay and transistor status display) the N/O contact
of the PDT contact is closed and the N/C contact of the PDT contact is open. The transistor output
switches through.

4.4. Software package (adapter)
As an alternative to setting via DIP switch, programming is possible using MCR/PI-CONF-WIN, the
configuration software (Order No. 2814799).

The software offers the following:

Entering all the configuration parameters in the computer

Saving the parameters entered in the computer in the measuring transducer
Exporting the parameters available from the module

Saving parameters in a drive of your choice

Creating a side-panel label

Printing the programmed module parameters

Bar graph display

Monitoring function

Input of user characteristic curves possible

The software runs under Windows 95™ 98™ ME™ NT™ 2000™ and XP™.,

e | Interface converter MCR-TTL/RS232-E (Order No. 2814388) serves to connect the computer and
1 | the current measuring transducer. This converter has a stereo jack plug on one side for connection
to the current measuring transducer and a 25-pos. SUB-D socket on the other side for connection
to a computer. On the computer side, the interface converter must generally be connected with a
cable adapter (25 to 9-pos. SUB-D plug connection, Order No. 2761295).
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5. Sample applications

5.1. Measurement of motor currents

By using MCR-S modules in one or more input phases of the motor, so-called motor monitoring can be
carried out (Fig.8).

The MCR current measuring transducer can pass on corresponding standard signals about motor load to
the controller or service personnel.

The true r.m.s. measurement means that AC, DC and distorted currents can be measured. Even higher
frequency currents up to 400 Hz can be measured.

Frequency converter

Relais 3 out PO
L1 ‘K (5) 108 | (1) 12 MCR-S-.. TIME 2 § 1 (gr +2v

ol OO0 o o
(&)sa (2" - § U (10 eno1(14)
o OO @ e
3 15 o
- 1) E] ~
(8)~ |(4)ne 4 3 GND2 (12) 1(16)
(4) z 3 (12) )
ouT =

Control

Mms

24V

Mains voltage Fig.8

5.2. Recording motor current peak loads
Large industrial motors have to be overhauled and serviced at regular intervals.

Installing an MCR current transducer in one phase of the motor feed line allows impulses to be generated
with the relay or transistor switching output that can be measured with the aid of a simple meter (Fig.9).
The service personnel can provide efficient maintenance on the basis of the motor starts and peak loads
corresponding to the number of overloads.

Maintenance Interval meter

[o] (4] [2] [8]

24V

Mains voltage Fig.9

5.3. Monitoring lighting
MCR current transducers can be used for monitoring lighting.

If the strength of the current in circuit is exceeded or fallen below after a suppressed turn-on time, there is
a defect in the lighting circuit. If the lighting circuit fails, this signal status can be passed on to another
control unit and the emergency lighting can be switched on. The same procedure can also be used with
other consumers.
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6. Technical data

Type / Order No. MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
MCR-S-...-UI-DCI 2814634 2814647
MCR-S-...-UI-DCI-NC 2814715 2814728
MCR-S-...-UI-SW-DCI 2814650 2814663
MCR-S-...-UI-SW-DCI-NC 2814731 2814744

Measurement input

Input current (AC, DC or distorted currents)

0...02At00...11A 0...95A1t00...55A

Frequency range for periodic quantities 15Hz ... 400 Hz 15Hz ... 400 Hz
Type of connection Screw terminal block Through connection
2.5 mm? 10.5 mm &
Overload capacity, continuous 2 X lhom depending on conductor
Overload capacity for 1 s 20 X lpom pushed through
Output
Output current / Load 0(4)...20mA /<500 Q
Output voltage / Load 0(2)...10V / >10kQ

0(1)..5V / >10kQ
+10V,+5V/ > 10 kQ

Switching output

only ...-SW-... version:

Relay output 1 PDT

Contact material AgSnO, hard gold-plated
Max. switching voltage 30VAC/36VvDCT
Cont. current carrying capacity 50mA "

Transistor output PNP output

Max. transistor current 80 mA

Output voltage at time of event

1V below supply voltage

Threshold value setting

1%1t0110 %

Suppression time 0.1...20s
Status display yellow LED
General data MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
Supply voltage 20...30VDC 20...30VDC
Current consumption (without load) Approx. 40 mA (SW version: approx. 50 mA )
Transmission error of range nom. value <0.5% <0.5%
under nominal conditions:
Measuring range nom. value 0...1A/5A/10A 0..50A
Response threshold of measuring range nom. value 2 % 0.8 %
Input signal form 50 Hz sinus 50 Hz sinus
Method of measurement True r.m.s. value True r.m.s. value
Ambient temperature 23 °C 23°C
Supply voltage 24V DC 24V DC
Temperature coefficient typ. 0.025 %/K typ. 0.025 %/K
Measuring rate AC 5 measurements/s 5 measurements /s
DC 40 measurements/s 40 measurements /s
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6. Technical data

Reliable isolation acc. to EN 50178, EN 61010:
* /O (Analog), I/O (Relay) 2),l/O (Transistor), I/S 300 V AC to earth 3)
Test voltage:
* /O (Analog), I/O (Relay), I/O (Transistor), I/S 4 kV, 50 Hz, 1 min.
* O (Analog)/O (Relay), O (Relay)/O (Transistor) 4 kV, 50 Hz, 1 min.
* O(Analog)/O(Transistor), O (Analog)/S 500V, 50 Hz, 1 min.
Surge voltage category 11
Contamination class 2
Ambient temperature range operation -20 °C to +60 °C
storage -40°Cto +85 °C
Module warm-up time >2 min.
Function standby signal green LED
Protection type IP 20
Installation position/mounting any
Dimensions (W /H /D) in mm 22.5x99x114.5
Conductor cross section 0.2 - 2.5 mm? (AWG 24-14)
Type of housing polyamide PA non-reinforced

1) If the maximum values indicated are exceeded, the gold layer is destroyed! The following max.
switching voltages and currents are then valid for further operation: 250 V AC/DC; 2A.

2) | = Input/ O = Output / S = Supply

3) Suitable for measuring in 400 V AC three-phase system.

Conformity / approvals ce

Conformance with low voltage directive 2006/95/EC

Conformance with EMC directive 2004/108/EC

Immunity to interference accordingto EN 61000-6-2

Noise emission accordingto EN 61000-6-4

UL approval cus PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS

LISTED 31ZN

Cl.L1,Zn.2, AExnCIICT6 /Ex nCIIC T6
Cl. 1 Div. 2, Groups A, B, C and D or Non-Hazardous Locations Only

A) This equipment is suitable for use in Class I, Division 2, Groups A, B, C and D or
non-hazardous locations only.

B) Warning - explosion hazard - substitution of components may impair suitability
for Class 1, Division 2,/Zone 2.

C) Warning - explosion hazard - do not disconnect equipment unless power has
been switched off or the area is known to be non-hazardous.
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Transducteur d’intensité (Convertisseur de courant) MCR-S-...-DCI

LED Power (verte)
Potentiométre Valeur de seuil!

LED V) Détecteur de seuil (jaune)
Potentiométre GAIN

Potentiométre pour la
durée de suppression
du seuil

Potentiométre ZERO

Interface de
programmation

Partie supérieure
coulissante pour

configurer les J Ak Traversée
commutateurs DIP A de cable

—_ Pied métallique de fixation
sur le profilé support

MCR-S-1-5-UI-SW-DCI MCR-S-10-50-UI-SW-DCI

) Uniquement pour les versions MCR-S-...-SW-DCI(-NC). Fig.1

1. Avant la mise en service

A * Lors de son fonctionnement, certaines piéces de ce transducteur peuvent présenter
une tension dangereuse. Le non respect des consignes de sécurité peut entrainer de
graves dommages corporels ou matériels.

* Les modules MCR-S-...DCI ne doivent étre installés et utilisés que par un personnel
qualifié, ayant scrupuleusement étudié les consignes de sécurité figurant dans le pré-
sent mode d’emploi.

* Le bon fonctionnement et la sécurité de cet appareil sont liés au respect des conditions
de transport, de stockage et de montage ainsi qu’a une utilisation et un entretien dans
les regles de I'art.

e Ce transducteur ne doit pas étre mis en service lorsque le boitier est ouvert.

e Par personnel qualifié on entend, au sens du présent mode d’emploi, des électriciens
qualifiés ou des personnes ayant recu une formation en électrotechnique, conformé-
ment aux stipulations des normes VDE 0105 Partie 1/ EN 50 110-1.
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2. Description

Les transducteurs actifs MCR-S-...-DCI convertissent des courants continus, alternatifs ou déformés de
0...0,2Aa0...11 A(MCR-S-1-5-...-DCl) et de 0...9,5 A a 0...55 A (MCR-S-10-50-...-DCI) en signaux
analogiques normalisés.

A la sortie, on obtient les signaux analogiques nornalisés 0(4)...20 mA, 0(2)...10V, 10 V,
0(1)...5V, £5 V avec un sens de fontionnement direct (p.ex. 0...10 V) ou inversé (p.ex. 10...0 V).

Les versions a détecteur de seuil (MCR-S-...-SW-DCI) existent, en option, avec une sortie de commande
a transistor PNP (80 mA) ou a relais (2 A).

2.1. Mode de fonctionnement

Le raccordement des blocs de jonction d’entrée (MCR-S-1-5-...-DCI), ou l'introduction du conducteur
parcouru par le courant dans le transducteur (MCR-S-10-50-...-DCI), génere un flux magnétique dans
un tore enroulé circulaire.

Un capteur de Hall saisit la densité du flux magnétique, laquelle est convertie en une tension proportion-
nelle au courant d’entrée (tension de Hall). Un convertisseur de valeurs efficaces réelles monté en aval
permet de mesurer des courants continus, alternatifs ou déformeés. Le signal est ensuite renforcé et res-
titué a la sortie sous forme de signal analogique proportionnel en vue de son traitement ultérieur.

2.2. Versions
La présente notice est valable pour les versions suivantes du transducteur d’intensité:

Type Référence |Plage de mesure| Fonction valeur de seuil

MCR-S-1-5-UI-DCI 2814634 0...02A non )
MCR-S-1-5-UI-DCI-NC 2814715 a non ?)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI 2814650 0..11A oui )
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI-NC 2814731 oui ?)
MCR-S-10-50-UI-DCI 2814647 0...95A non )
MCR-S-10-50-UI-DCI-NC 2814728 a non ?)
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI 2814663 0..55A oui )
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI-NC 2814744 oui ?)

1) Le module est configuré sur la base du code de comande, d’aprés les données de I'utilisateur.
2) Le module est livré dans sa configuration standard.

3. Schéma Bloc

10A IADC DAC
2O X | weo-AHX P o
1A @J_ T —(©) out |
— r—- -
<_ L R —— | (@9 outu
I I g —@9) GND 2
IN—@ | ! |
Lk & o | _ @ eND 2
e LA A "7 | =@+ 2avDC
i b 1 . L] Ay — “—@{9GND 1
O, =1 1 - 9, =0 1 BT A~ @sw
11(:)—|_||-—-, W 11@—|_||- + U ol-l__/_‘l'l—l r—1 k
14(3)T— | 14@T—- | ] | LN (19GND 1
NC(@) L NC(@) | Er 1
ouT=o)  L__ ouT=0o  L__tLtZ )

MCR-S-1-5-... MCR-S-10-50-...
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4. Branchement électrique et utilisation
4.1. Branchement électrique

* Pour utiliser ce transducteur électrique, il convient de respecter les spécifications na-
tionales en vigueur applicables a la pose et a la sélection des lignes électriques.

Les points suivants concernent uniquement MCR-S-10-50-... :

e La ligne de mesure traversant le module doit étre équipée au moins de l'isolation de
base.

* Y :la tension de phase ne doit pas dépasser 300 V AC ou DC par rapport a la terre,
sur la ligne de mesure.

e A :avec un courant alternatif triphasé, la tension de ligne ne doit pas dépasser 519,6 V.

Affectation des connexions:

Bloc de jonction Description

unig. modules SW (=a détecteur de seuil) : (12) Contact ouverture
unig. modules SW : (11) Contact central
unig. modules SW : (14) Contact fermeture

®)|@|®|

BJ (5) - (8) uniquement pour MCR-S-1-5-...-DCI:

Entrée 10 A

Entrée 5A

Entrée 1A

Masse de référence pour entrée 1, 50u 10 A
Sortie courant

Sortie tension

Masse de référence pour sortie courant ou tension
Masse de référence pour sortie courant ou tension
Tension de service (+24 V DC)

Masse de référence pour la tension de service
unig. modules SW : Sortie a transistor

uniq. modules SW : Masse de référence pour sortie transistor

®|@|®|@)|®)|3)|E)|@|@|)|@]|

4.2. Mise en service

Avant la mise en service, s’assurer que les données de configuration du
module correspondent aux impératifs de la mesure.

Pour un module préconfiguré, les données de la configuration sont indiquées sur le cété droit du boitier.
Pour les autres modules, la configuration par défaut est celle qui figure sous "7.1. Code de commande".

Si la configuration souhaitée ne correspond pas a celle indiquée sur I'étiquette du boitier ou a la configu-
ration standard par défaut, il convient de se reporter au point suivant "Diagramme fonctionnel pour la con-
figuration".
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4.3. Diagramme fonctionnel pour la configuration

Sélection du transducteur approprié

Configuration ou Programmation

programmation

Progiciel |

Configuration par commutateurs DIP

Ouverture du module

Configuration de la plage des courants d’entrée et
de la méthode de mesure

Configuration de la sortie analogique

Réglage fin du transducteur

Sortie a détecteur non

de seuil

oui
Configuration de la sortie de commande

?

C Prét )

4.3.1. Sélection du transducteur approprié
Pour choisir le module approprié, on se reportera a "2.2. Versions" ou a "7.1. Code de commande".

En principe, ce choix dépend de la grandeur mesurée:
0...02Aa0...11 A(MCR-S-1-5-...) ou
0...9,5Aa0...55 A (MCR-S-10-50-...).

En cas de doute, on choisira toujours la plus grande plage de mesure possible.

Ensuite, pour chaque type de module, il existe une version avec une sortie a transistor ou a relais
(MCR-S-...-SW-DCI).

4.3.2. Configuration ou programmation

Avec le logiciel MCR/PI-CONF-WIN, vous pouvez programmer librement le transducteur. La
programmation est expliquée dans le manuel joint au logiciel. Ce logiciel convivial fonctonne sous tous
les systemes d’exploitation Windows courant.

A cété de la programmation, le paramétrage du module peut aussi étre réalisé a I'aide de commutateurs
DIP et de potentiométres.

La procédure de configuration est décrite ci-apres:
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4.3.3. Ouverture du module

A Prenez des mesures contre les décharges
Atad électrostatiques!

Al'aide d’'untournevis, déverrouillez de chaque cbté la
partie supérieure du boitier avec I'électronique. Vous
pouvez maintenant la faire coulisser d’environ 3 cm.

Fig. 2

DIP |[Fonction des commutateurs DIP

10 |Configuration a I'aide des commutateurs DIP /
Programmation a l'aide du logiciel

Mesure courant d’entrée: valeur efficace réelle /
valeur moyenne arithmétique

Comportement en courant travail/repos (unig. version SW)
Valeur supérieur ou inférieure au seuil (uniq. version SW)

Réglage du
signal de sortie analogique

©

Réglage de la
. plage de mesure d’entrée Fig. 3

= INDW A OO®O| N ©

En placant le commutateur DIP 10 sur le mode configuration (Commutateur DIP 10 sur "OFF") tous les
potentiométres sont mis a I'état "actif".

Configuration par: DIP 10
Commutateurs DIP OFF
Logiciel (Commutateurs DIP (1-9) et position des potentiométres indifférents) ON

4.3.4. Configuration de la plage de courant d’entrée et de la méthode de mesure
(Réglage grossier a I'aide des commutateurs DIP)

Vous pouvez choisir: valeur efficace réelle ou valeur moyenne arithmétique!

Présélection du principe de mesure a l'aide du commutateur DIP 9:

Principe de mesure DIP 9
valeur efficace réelle AC et DC sans reconnaissance signe polar. OFF
valeur moyenne arithmétique DC avec reconnaissance signe de polarité ON

Valeur efficace réelle:

Selon la définition, la valeur efficace d’'un courant alternatif correspond a la valeur permantente résultant
des valeurs instantanées du courant, qui, dans une résistance ohmique, produit le méme travail ther-
mique qu’un courant continu de méme grandeur. Valeur efficace réelle signifie simplement que les cou-
rants déformeés et mixtes sont également saisis.

Valeur moyenne arithmétique:

La valeur moyenne arithmétique sert a mesurer des courants continus ou a filtrer le pourcentage continu
d’un courant mixte. L’utilisation de cette valeur pour un courant alternativ symeétrique conduirait a I'obten-
tion d’'une valeur de mesure égale a "0".

La valeur moyenne arithméthique permet de restituer a la sortie des courants continus bipolaires sous for-
me de signaux analogiques.
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Exploitation optimale des plages de mesure

Plage de mesure Potent. gain: | Plage nomin.*: | Potent. gain: DIP 1 DIP 2
MCR-S-1-5-...DCI -25% 0 % +25 %
Entrée 1 A: 0...0,75A 0...1,00 A 0...1,10A OFF OFF
0..0,2Aa0...1,1A 0...0,48 A 0...0,65A 0...0,81A OFF ON
0...0,30A 0...0,40A 0...0,50A ON OFF
0...0,18A 0...0,25A 0...0,31A ON ON
Entrée 5 A: 0...3,75A 0...5,00 A 0...5,50A OFF OFF
0..0,94A2a0..55A 0...2,43A 0...325A 0...4,06 A OFF ON
0...1,50A 0...2,00 A 0...2,50A ON OFF
0...0,94 A 0...1,25A 0...1,56 A ON ON
Entrée 10 A: 0...7,50 A 0...10,0A 0...11,00 A OFF OFF
0..4,87Aa0..11 A 0...4,87 A 0..65A 0... 812A OFF ON
Plage de mesure Potent. gain: Plage nomin.*: Potent. gain: DIP 1 DIP 2
MCR-S-10-50-...DCI -25% 0 % +25%
0...37,5A 0...50,0A 0...55,0A OFF OFF
0..95Aa0...55A 0..24,4 A 0..325A 0...40,6 A OFF ON
0...15,0A 0...20,0A 0...25,0A ON OFF
0...9,38A 0...12,5A 0...15,6 A ON ON
* La plage nominale est étalonnée!
4.3.5. Configuration de la sortie analogique
DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6
Sortie 0...20mA OFF OFF OFF OFF
20... OmA OFF OFF OFF ON
4...20mA OFF OFF ON OFF
20... 4mA OFF OFF ON ON
0...10V OFF ON OFF OFF
10... OV OFF ON OFF ON
0... 5V OFF ON ON OFF
5... 0V OFF ON ON ON
1... 5V ON OFF ON OFF
5.1V ON OFF ON ON
-10...10V ON ON OFF OFF
10...-10V ON ON OFF ON
-5... 5V ON ON ON OFF
5... -5V ON ON ON ON
PHCENIX 33
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4.3.6. Configuration de la sortie détecteur de seuil
Le réglage de la sortie a transistor ou a relais des versions a détecteur de seuil
(MCR-S-...-SW-DCI) se fait aprés avoir étalonné la plage de mesure d’entrée et la sortie analogique.

Réglage du seuil:

Le graphique ci-contre (figura 4, p. 43) illustre quatre possibilités de commutation de la sortie a transistor
ou a relais. L’identification des comportements en service se fait en fonction du principe courant de
repos / de travail et du déclenchement pour une valeur inférieure ou une valeur supérieure au seuil.

Selon les besoins, on réglera le comportement en service a I'aide des commutateurs DIP 7 et 8.

Diagramme . . . .
fongtionnel Comportement en service de la sortie relais / transistor DIP 7 DIP 8
Figure 1 A commande courant travail pour valeur sup. au seulil OFF OFF
Figure 2 A commande courant travail pour valeur inf. au seulil ON OFF
Figure 3 A commande courant repos pour valeur sup. au seulil OFF ON
Figure 4 A commande courant repos pour valeur inf. au seuil ON ON
1) A commande par courant de travail 2) A commande par courant de travail
pour valeur supérieure au seuil pour valeur inférieure au seuil
I Iin
N _ﬂ_ — Condition seuil %—\ _ﬂ_ _
\ \ \ | - \ | | | -
\ \ \ | o \ | | | o
| | | | ' | | | | '
H) | \ \ | H) | | | |
(H \ \ \ | Tension (H \ | | |
\ \ \ | (L) de service Ug \ | | | (L)
\ \ \ |—ﬁt \ | | ‘—l—’t
(1)} | } — : Sortie relais- 3 | : | | :
(0) 14 1l | fermeture et M Lt o
T \ l_l—t> transisor / LED (0) ‘ T | ; T t’
\ \ | | |
O — > . (0) : >
) r& ‘%:,_ | t Relais ouverture ﬂ :ﬁ 1 I t
3) A commande par courant de repos 4) A commande par courant de repos
pour valeur supérieure au seuil pour valeur inférieure au seuil
Iin In
%—\ /4—\ _ Condition seuil %—\ /4—\ _
\ \ | | o \ | | | o
\ \ | | o \ | | | o
\ \ | | ! \ | | | !
O Tewen O
} } : | (L) de service Ug } : : | (L)
—|—> —|—>
| | o t - | | o t
AT = Sortie relais (1) i |
(1) Iy 1| fermeture et 0 i |
(0) ' - : © ST
| [ ¢ transisor/LED |
) o | | L !
\ N > | T
(1) 1] M o t Relais ouverture E?)r = | t
(0) = Contact fermeture et transistor ouverts / contact ouverture fermé / LED éteinte
(1) = Contact fermeture et transistor fermés / contact ouverture ouvert / LED allumée
t4 réglage a l'aide du logiciel et des potentiométres. Fig.4
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4.3.7. Réglage fin du transducteur

Apres avoir procédé au réglage grossier de la plage du courant d’entrée et présélectionné le signal de
sortie, il faut fermer le module et le raccorder aux lignes de signaux et a la tension de service conformé-

ment au chapitre "4.1. Branchement électrique”.

L’allumage de la LED verte (témoin tension de service) indique la présence de la tension de service de

20...30 V DC.
ATTENTION : Plage Bloc de Bloc de
En installant le MCR-S-1-5-...-DCI veillez d’entrée jonction jonction
a utiliser le BJ d’entrée du signal corres- du signal d’entrée |[pour la mass
pondant a votre plage de mesure ! 1A 5
5A ® ®
10A (5)

Avant de procéder a I’étalonnage,
respecter un temps de préchauffage
du module de 2 minutes.

o
(1

4.3.7.1. Sortie analogique
Les comportements ZERO et GAIN (= 25%) sont
illustrés dans les graphiques ci-dessous:

* Potentiométre ZERO pour
I'étalonnage de 'origine.

e Potentiométre GAIN pour
I'étalonnage de la déviation maxi.

Comportement OFFSET (ZERO)

OUT [%] 4
140 Lo
100 - oy E";‘;»‘" """
¥ /. CIN[%]
160 1o 100
£ — -1 (1)8
] Fig. 6a

Comportement déviation maxi (GAIN)

OUT [%] ¢ SPAN
110 | +25% -25%
1 OO [ AR LR LR ' ,’i """ ;7"""
Z° EIN[%G]
-100 100
.;.,,.r.f....f...;,fff ................. 1 1 (1)8
i ) Fig. 6b

Structure de I'étalonnage:

Tension de service

Entrée du signal

e |
———(—

MCR-S

Ia

A
@UA Sortie du signal

Fig.7
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* Apres avoir raccordé la tension de service et les lignes de signaux, il faut étalonner I'origine (ou Offset).
Pour cela, il ne doit pas y avoir de signal en entrée (I =0).

* La sortie analogique doit correspondre a un signal de sortie présélectionné dans le tableau du chapitre
6.3.5. Toute inexactitude doit étre compensée a I'aide du potentiométre ZERO.

* Pour étalonner la déviation max. de la plage de mesure, il faut, autant

I

que possible, utiliser par défaut un courant de la valeur de la déviation Ip=lg + ( (lya-1g))
) ) : o , . A=lo *Ulma-lo

max. Si cela n’est pas possible, on utilisera 'une des formules suivan- IvE

tes:
Exemple: Le transducteur doit étre configuré sur la base des lg

valeurs suivantes : Up=Ug + ( +(Upa-Ug))

Plage de mesure d’entrée: 0...5A Ive=5A Ive
Plage de mesure de sortie: 0...20mA Ig=0mA Iya=20mA

Courant constant spécifié p. la configuration: lg=3 A

Le courant de sortie calculé doit étre étalonné sur I, = 12 mA a l'aide du potentiométre GAIN.
Si I'on utilise la sortie tension,m la méme procédure d’étalonnage est requise.

4.3.7.2. Sortie valeur de seuil
On spécifie pour le module un courant par défaut correspondant a la valeur de seuil.

Placer le potentiométre TIME sur "0 s" et tourner le potentiométe SW en suivant la procédure d’étalonna-
ge suivante (selon l'illustration 4, page 34):

* Figure 1: Tourner le potentiométre SW jusqu’a ce que la LED SW s’allume.
* Figure 2: Tourner le potentiométre SW jusqu’a ce que la LED SW s’éteigne.
* Figure 3: Tourner le potentiométre SW jusqu’a ce que la LED SW s’éteigne.
* Figure 4: Tourner le potentiométre SW jusqu’a ce que la LED SW s’allume.

Afin d’éviter que I'étage de sortie binaire ne commute sous I'effet d’'une surintensité transitoire, on réglera
un temps de suppression du seuil a 'aide du potentiométre TIME. Si la surintensité dure plus longtemps
que le temps de suppression réglé, le comportement de commutation présélectionné sera activé. La pla-
ge de réglage possible est comprise entre 0 et 20 secondes.

Lorsque la LED jaune du détecteur de seuil s’allume (témoin d’état relais et transistor) le contact ferme-
ture du contact inverseur est fermé et son contact ouverture ouvert. Le ransistor est rendu conducteur.

4.4. Progiciel (Adaptateur)
La programmation du module peut se faire, a la place de la configuration a I'aide des commutateurs DIP,
au moyen du logiciel MCR/PI-CONF-WIN (Réf. 2814799).

Ce logiciel offre les fonctions suivantes:

Entrée de tous les parameétres de configuration dans le calculateur

Mise en mémoire des parametres entrés, depuis le calculateur dans le transducteur
Vidage (déchargement) des parametres présents dans le module

Enregistrement des paramétres sous une unité de votre choix

Création d’une étiquette latérale

Impession des parameétres programmeés du module

Affichage sous forme de diagramme a barres

Fonction Monitoring

Possibilité d’entrer des caractéristiques utilisateur

Le programme peut étre exécuté sous Windows 95™ 98™ ME™ NT™ 2000™ et XP™.,

e | Pour relier le calculateur au transducteur, on se sert d’'un convertisseur d’interface MCR-TTL/
|1 | RS232-E (Réf. 2814388). Ce convertisseur est équipé d’un connecteur stéréo a cliquet d’un coté
pour le raccordement au transducteur et d’'un connecteur SUB-D femelle a 25 péles de 'autre pour
le raccordement au calculateur. Il convient en outre de prévoir, cété calculateur, un cable d’adap-
tation pour passer du connecteur SUB-D 25 pdles a celui a 9 péles (Réf. 2761295).
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5. Exemples d’application

5.1. Mesure de courants d’un moteur
En utilisant des Modules MCR-S dans une ou plusieurs phases du moteur, il est possible de réaliser ce
que I'on appelle un monitoring (surveillance) de moteur (Fig.8).

Le transducteur MCR est en mesure d’envoyer a la commande ou au personnel chargé de la mainte-
nance des signaux normalisés appropriés.

Grace ala valeur efficace réelle, il est a méme de mesurer des courants continus, alternatifs ou déformés.
Il peut méme saisir des courants haute intensité jusqu’a 400 Hz.

Variateur de vitesse

L1 JK (5) 10n \5{?2 MORS~ rme & 5 o © g
= . - [¢]
6) 5A 2) 1 O U (10 aND1 (14)
N @ 7) 14 3) @ :w@ @ GND2 ({) SW  (15) o
' ‘ (8) «— /i}ruc K g % GND2 (12) | GND1 (16)
Commande
24V
Tension secteur Fig.8

5.2. Daisie de pointes de charge du courant moteur
Les gros moteurs industriels doivent étre révisés et entretenus a intervalles réguliers.

En installlant un transducteur MCR dans une phase de I'alimentation du moteur, il devient par exemple
possible d’utiliser la sortie relais/transistor pour générer des impulsions qui peuvent étre saisies facile-
ment par un compteur (Fig.9). Le personnel chargé du servicve peut alors opérer une maintenance effi-
cace sur la base des démarrages et des pointes de charge, d’aprés le nombre des dépassements
(maintenance préventive conditionnelle).

Compteur interval service

[o] (4] [2] [8]

MCR-S-... 2

. Relais out POWER
L1 (5) 108 (1)1 TIME = ©)
|

(9) | +2av

U (10 | 6Nt (14)

GND2 (1 1) | sw {15:

© ON©

usﬁo@ Qlawu

GND2 (1) | GND1 (16)

z
(@)
)
e
HS
z
]
ms
NIVOD

24V

Tension secteur Fig.9

5.3. Surveillance de systéemes d’éclairage
On peut utiliser les transducteurs de courant MCR pour surveiller les éléments d’éclairage.

En cas de dépassement, vers le haut ou le bas, de I'intensité du courant d’un circuit apres le temps d’en-
clenchement supprimé, il y a un défaut dans le circuit de I'éclairage. Si le circuit tombe en panne, cet état
peut étre signalé a une unité de commande, et le systéme de secours est mis en marche. Cette méme
procédure peut étre utilisée pour d’autres appareils consommateurs d’énergie.
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6. Caractéristiques techniques

Type / Réf. MCR-S-1-5-Ul-.... MCR-S-10-50-UI-...
MCR-S-...-UI-DCI/... 2814634 2814647
MCR-S-...-UI-DCI-NC 2814715 2814728
MCR-S-...-UI-SW-DCI/... 2814650 2814663
MCR-S-...-UI-SW-DCI-NC 2814731 2814744

Entrée mesure

Courant d’entrée (courants continus, alternatifs ou
déformes)

0...02Aa0...11A 0..95Aa0...55A

Plage de fréquence pour grandeurs alternatives 15Hz ... 400 Hz 15Hz ... 400 Hz

Mode de raccordement BJ a vis Connexion enfichée
2,5 mm? 10,5 mm &

Surintensité max. perm. admis. 2 X Inom fonction du conducteur

Surintensité max. admis. 1s 20 X Inom enfiché

Sortie

Courant de sortie / Charge

0(4)..20 mA /<500 Q

Tension de sortie / Charge

0(2)...10 V/ > 10 kQ
0(1)...5V/> 10 kQ
+10V, 5 V/ > 10 kQ

<500 Q/>500Q
Sortie de commande uniq. version ...-SW-...
Sortie a relais 1 inverseur
Matériel du contact AgSnO, or dur
Tension de commut. max. 30V AC/36vDC
Intensité max. admissible 50mA T
Sortie a transistor Sortie PNP
Intensité max. transistor 80 mA

Tension de sortie si évenement

1V en dessous tension alim.

Réglage valeur de seuil

1% a 110%

Temps de suppression 0,1...20s

Affichage d’état LED jaune

Autres caractéristiques MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
Tension d’alimentation 20...30VDC 20...30VDC

Consom. courant (sans charge)

env. 40 mA (version SW: env. 50 mA)

Erreur de transmission de la valeur nominale de
la plage dans les conditions nominales :
Plage de mesure

Courbe de réponse de la valeur nominale
dela plage de mesure

Forme du signal d’entrée
Méthode de mesure
Température ambiante
Tension d’alimentation

<0,5% <0,5%
0..1A/5A/10A 0..50A
2% 0,8 %

50 Hz-Sinusoidale
valeur efficace réelle
23°C

24V DC

50 Hz-Sinusoidale
valeur efficace réelle
23°C

24V DC

Coefficient de température

typ. 0,025%/K typ. 0,025%/K

AC
DC

Vitesse de mesure

5 mesures/s
40 mesures /s

5 mesures/s
40 mesures /s

38

PHCENIX
CONTACT



6. Caractéristiques techniques

Isolement sécurisé
* E/S (analog.), E/S (relais) 2, E/S (transistor), E/A

selon EN 50 178, EN 61 010:
300 V AC par rapport a la terre 3)

Tension d’essai:

* E/S (analog.), E/S (relais), E/S (transistor), E/A
e S (analog.)/S (relais), S (relais) / S (transistor)
e S (analog.)/ S (transistor), S (analog.) / A

4 kV, 50 Hz, 1 min.
4 kV, 50 Hz, 1 min.
500V, 50 Hz, 1 min.

Catégorie de surtension

Degré de pollution 2

Température ambiante Service -20°C a+60 °C
Stockage -40°C a+85°C

Temps de préchauffage > 2 min.

Signal "Prét" LED verte

Degré de protection IP20

Emplacement / Montage indifférent

Dimensions (I/H/P) enmm

22,5/99/114,5

Section des conducteurs

0,2-2,5mm? (AWG 24-14)

Matériau du boitier

Polyamide PA, non renforcé

1) En cas de dépassement des valeurs maxi. indiquées, la couche d’or sera endommagée! Il faudra
par la suite utiliser les tensions et courants de commutation max. suivants: 250 V AC/DC; 2A.

2) E 2 Entrée / S = Sortie / A = Alimentation

3) Convient pour des mesures dans les résaux triphasés 400 V AC.

Conformité / Homologations ce
Conformité a la directive basse tension 2006/95/CE
Conformité a la directive CEM 2004/108/CE
Immunité selon EN 61000-6-2
Emission selon EN 61000-6-4

Homologation UL

cus PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS
LISTED 31ZN
ClL1,Zn.2, AExnCIICT6/ExnCIIC T6
Cl. 1 Div. 2, Groups A, B, C and D or Non-Hazardous Locations Only

A) Les équipements électriques conviennent uniguement aux applications en
atmosphéres explosibles (classe |, division 2, groupe A,B,C,D) et non aux
applications en atmosphéres non explosibles.

B) Le remplacement des composants peut remettre en cause l'utilisation en
atmosphéres explosibles (classe |, division 2/zone 2).

C) Le retrait ou I'enfichage des équipements électriques est autorisé seulement
lorsque I'alimentation en tension est désactivée ou que I'on a créé une
atmosphére non explosible !
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ESPANOL

Convertidores de corriente MCR-S-...-DCI

Power LED (verde)

Interruptor para valores umbral LED ")
(amarillo)

Potencidémetro para valores umbral)

Potenciometro SPAN

Potenciometro para
tiempo de supresion
de valor umbral ")

Potenciometro ZERO

Interface para
programacion

Parte superior
de caja extraible

para ajuste de los ‘ A € Paso al exterior
interruptores DIP para el cable

G

——_ Clip metalico para sujecion
sobre carril

MCR-S-1-5-UI-SW-DCI MCR-S-10-50-UI-SW-DCI

1) Solo para las variantes MCR-S-...-SW-DCI(-NC). Fig.1

1. Antes de la puesta en servicio

A * En el funcionamiento de este convertidor de medicion eléctrico, algunas piezas del mé-
dulo pueden estar sometidas a tension peligrosa. El no tener en cuenta los avisos de
peligro puede conducir a graves lesiones corporales y/o daihos materiales.

* El montaje y la puesta en servicio de los médulos MCR-S-...DCI debe efectuarse solo
por personal calificado. El personal tiene que haber comprendido por completo los avi-
sos de peligro documentados en estas instrucciones de servicio.

e Para obtener el perfecto y seguro funcionamiento de este médulo es indispensable un
correcto transporte, almacenamiento, montaje asi como un cuidadoso manejo y man-
tenimiento.

* El convertidor de mediciéon no debe ponerse en funcionamiento con la caja abierta.

* Un personal calificado bajo el aspecto de estas instrucciones de servicio significa
personas caracterizadas segun la norma VDE 0105 parte 1/DIN EN 50110-1 como
instruidas eléctrica o electrotécnicamente.
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2. Descripcion

Los convertidores de medicion activos MCR-S-...-DCI convierten corrientes continuas, alternas o distor-
sionadas desde 0... 0,2 Ahasta0...11 A (MCR-S-1-5-...-DCI) y desde 0...9,5 A hasta 0...55 A (MCR-S-
10-50-...-DCI) en sefnales analdgicas normalizadas.

A la salida, las sefales analdgicas normalizadas 0(4)...20 mA, 0(2)...10V, 10V,
0(1)...5V, £5 V pueden utilizarse con direccion de accion simple (p.ej. 0...10 V) e inversa (p.ej. 10...0 V).

Opcionalmente, para los convertidores de medicion con salida de valor umbral
(MCR-S-...-SW-DCI) se tiene a disposicion una salida de conmutacién por transistor PNP (80 mA) y una
salida de conmutacion por relé (2 A).

2.1. Funcionamiento

Mediante la conexién en los bornes de entrada (MCR-S-1-5-...-DCI), o mediante la insercién en bucle
del conductor portador de corriente en el convertidor de corriente (MCR-S-10-50-...-DCI), se origina un
campo magnético en un nucleo anular.

La densidad de flujo magnético se capta mediante la ayuda de un sensor de reverberacidn y se convierte
proporcionalmente a la corriente de entrada en una tension (tensién Hall). Un convertidor de valor efec-
tivo real postconectado facilita la medicién de corrientes continuas, alternas y distorsionadas. Para pre-
paracidn posterior, la sefal se amplifica y se entrega proporcionalmente a la salida como sefal
analdgica.

2.2. Variantes
Este folleto es valido para los convertidores de medicion de las siguientes variantes:

Referencia Cédigo |Gama de medida| Funcién de valor umbral

MCR-S-1-5-UI-DCI 2814634 0...02A no )
MCR-S-1-5-UI-DCI-NC 2814715 hasta no ?)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI 2814650 0..11A si T)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI-NC 2814731 si ?)
MCR-S-10-50-UI-DCI 2814647 0...95A no )
MCR-S-10-50-UI-DCI-NC 2814728 hasta no ?)
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI 2814663 0..55A si T)
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI-NC 2814744 si ?)

1) La configuracion se efecttia conforme la clave de pedido s. indicacion del usuario.
2) El médulo se suministra con la configuracion estandar.

3. Esquema de conjunto

10A ADC DAC
2O X | v DX ovre-
1L.@J_ _. i o i © our
—&) r |z == | @9 outu
| | A g —@9) GnD 2
IN _@ [ I @ (2 GND 2
I__J|<'1_—I '_4Jér—| Q | Po
LA A Bl T Qe
1201 -— T 1200 -— T - Bt - __GND1
M- — k-4 W 11@Q——fr=+ W3lal —i— ! Gsw
14©_|'I_TI_I | @ w@=H 1 P RCED L {®GND 1
L
NC(4) : NC(4) : g{_ —: :
l ' o el

OUT =<+ L OUT =) L__—-=- J

MCR-S-1-5-... MCR-S-10-50-...
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4. Conexion eléctrica y manejo
4.1. Conexion eléctrica

¢ Para el funcionamiento de este convertidor de medicion eléctrico deben considerarse
A las prescripciones tipicas nacionales (p.ej. en Alemaniala VDE 0100 "Condiciéon sobre
la construccion de instalaciones de alta intensidad con tensiones nominales inferiores

a 1000 voltios") para la instalacion y eleccion de los conductores eléctricos.

Valido sélo para MCR-S-10-50-...:

* El cable de medicion tendido a través del médulo debe tener al menos un
aislamiento basico!

* Y : iEn el cable de medicion no se permite sobrepasar una tension de linea de 300 V CA
o CC respecto a tierra!

e A:iEnlatension trifasica no se permite sobrepasar una tensiéon de 519,6 V entre fases!

Ocupacion de conexiones:

Borne de Descripcion

conexion
1) solo para modulos de umbral (SW): (12) contacto cerrado
(2 solo para modulos de umbral (SW): (11) contacto central
©) solo para modulos de umbral (SW): (14) contacto abierto
@

bornes (5) - (8) solo para MCR-S-1-5-...-DCl:

entrada 10 A

entrada 5A

entrada 1A

masa de referencia para entradade 1,5y 10 A

salida de corriente

salida de tension

masa de referencia para salida de corriente o tension

masa de referencia para salida de corriente o tension

tension de servicio (+24 V DC)

masa de referencia para tension de servicio

solo para modulos de umbral (SW): salida por transistor

®| @ @ | ®| | 6| @@ ) @]

solo para modulos de umbral (SW): masa de referencia p. salida por transistor

4.2. Puesta en servicio

Antes de la puesta en servicio de este convertidor de medicion debe observarse, si los
datos de configuracion del médulo corresponden con las exigencias de medicion.

Los datos de configuracion de un médulo preconfigurado se observan en el lado derecha de la caja.
Para el uso de un convertidor de medicion no configurado, se ha efectuado una configuracion estandar,
descrita en el punto "7.1. Clave de pedido".

Si la configuracién deseada no coincide con la configuracidn estandar o con la de la etiqueta dispuesta
en lado derecha de la caja, debe observarse el punto que sigue "diagrama funcional para configuracion".
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4.3. Diagrama funcional para configuracion

Eleccion del convertidor de medicion apropiado

Programacion Paquete

software .

Configuracion o
Programacion

Configuracion con interruptores DIP

Abrir el médulo

Configuracion de la gama de corriente de entrada
y del método de medida

Configuracion de la salida analogica

Ajuste de precision del convertidor de medicion

no

Salida de
valor umbral

si
Configuracion de la salida de conexion

t

C Listo para el servicio )

4.3.1. Eleccion del convertidor de medicion apropiado
La eleccidn del convertidor de medicion apropiado debe realizarse segun el punto "2.2. Variantes" o
segun el punto "7.1. Clave de pedido".

Fundamentalmente tiene que considerarse la magnitud de medicion:
0...0,2 A hasta 0...11 A (MCR-S-1-5-...) 6
0...9,5 A hasta 0...55 A (MCR-S-10-50-...).

En caso de duda, debe elegirse siempre la gama de medicion maxima posible.

Por lo demas, se dispone para cada tipo de mdédulo de una variante con salida por relé o transistor
(MCR-S-...-SW-DCI).

4.3.2. Configuraciéon o programacion

Con el software MCR/PI-CONF-WIN, el usuario puede efectuar la programacién libre del convertidor de
corriente de valor real efectivo. La programacion se desprende del manual para el software. El confortab-
le software configuracion funciona bajo todos los sistemas operativos Windows usuales.

Junto a la programacion, también se puede realizar una parametrizacion del modulo mediante interrup-
tores DIP y potenciémetros que se describe a continuacion:
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4.3.3. Abrir el médulo

A iTome medidas de proteccion contra
Atad descargas electroestatica!

Con la ayuda de un destornillador se desbloquea el
ensamblado de la parte superior de la caja en ambos
lados. La parte superior de la caja con el equipo elec-
tronico se puede extraer hacia afuera aproximada-

mente 3 cm. Fig. 2
DIP |Funcidn de los interruptores DIP
10 |Configuracion mediante interruptores DIP /
Programacion mediante software
9 |Medicidn de corriente de entrada:valor real efectivo /
media aritmética
8 |Comportam. corriente de trabajo/reposo (solo variante umbral)
7 |exceso SW / bajar por debajo de SW (solo variante umbral)
6 |Ajuste dela
5 |senal analégica de salida
4
3
2 |Ajuste dela
| 1 |gama de medicidon de entrada Fig. 3

Con el ajuste del interruptor DIP 10 en modo configuracion (Interruptor DIP 10 en "OFF") se conmutan
todos los potenciometros en estado "activo".

Configuracion mediante: DIP 10
Interruptor DIP OFF
Software (interruptores DIP (1-9) y posicion de potencidémetros discrecional) ON

4.3.4. Configuracion de la gama de corriente de entrada y método de medida
(ajuste basto mediante interruptores DIP)

Se puede elegir entre: valor real efectivo o media aritmética
El método de medida se preselecciona a través del interruptor DIP 9:

Método de medida DIP 9
Valor real efectivo AC y DC sin deteccidn de signo de polaridad OFF
Media aritmética DC con deteccién de signo de polaridad ON

Valor real efectivo:

el valor real efectivo de una corriente alterna equivale, segun definicion, al valor constante que resulta de
los valores instantaneos de la corriente, que genera el mismo aporte de calor en una resistencia 6hmica
como una corriente continua de la misma magnitud. El valor real efectivo indica unicamente, que también
se captan corrientes distorsionadas y corrientes pulsatorias.

Media aritmética:

la media aritmética sirve para medicidn de corrientes continuas o para filtrado de una parte continua de
una corriente pulsatoria. La aplicacion de la media aritmética a una corriente alterna simétrica conduciria
a una medicion de valor "0".

Mediante el valor aritmético se pueden entregar a la salida corrientes continuas bipolares como senales
normalizadas.
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Utilizacion 6ptima de la gama de medicidn

Gama de medicion Potenc. Span: | Gama nominal*:| Potenc. Span: | DIP 1 DIP 2
MCR-S-1-5-...DCI -25% 0% +25%
Entrada 1 A: 0...0,75A 0...1,00 A 0...1,10A OFF OFF
0..0,2Ahasta0...1,1 A 0...0,48 A 0...0,65A 0...0,81A OFF ON
0...0,30A 0...0,40A 0...0,50A ON OFF
0...0,18A 0...0,25A 0...0,31A ON ON
Entrada 5 A: 0...3,75A 0...5,00 A 0...5,50A OFF OFF
0..0,94 Ahasta0..55A " 0 243A 0...325A 0...4,06 A OFF ON
0...1,50A 0...2,00 A 0...2,50A ON OFF
0...0,94 A 0...1,25A 0...1,56 A ON ON
Entrada 10 A: 0...7,50 A 0...10,0A 0...11,00 A OFF OFF
0..4,87Ahasta0..11A[ 0 487A 0..65A 0... 812A OFF ON
Gama de medicion Potenc. Span: | Gama nominal*:| Potenc. Span: | DIP 1 DIP 2
MCR-S-10-50-...DCI -25% 0% +25%
0...37,5A 0...50,0A 0...55,0A OFF OFF
0..9,5Ahasta0...55 A 0..24,4 A 0..325A 0...40,6 A OFF ON
0...15,0A 0...20,0A 0...25,0A ON OFF
0...9,38A 0...12,5A 0...15,6 A ON ON
* La gama nominal esta compensada
4.3.5. Configuracion de la salida analdgica
DIP 3 DIP 4 DIP 5 DIP 6
Salida 0...20mA OFF OFF OFF OFF
20... OmA OFF OFF OFF ON
4..20mA OFF OFF ON OFF
20... 4mA OFF OFF ON ON
0...10V OFF ON OFF OFF
10... OV OFF ON OFF ON
0... 5V OFF ON ON OFF
5... 0V OFF ON ON ON
1... 5V ON OFF ON OFF
5... 1V ON OFF ON ON
-10...10V ON ON OFF OFF
10...-10V ON ON OFF ON
-5... 5V ON ON ON OFF
5... -5V ON ON ON ON
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4.3.6. Configuracion de la salida de valor umbral
El ajuste de la salida por relé o transistor de las variantes de valor umbral (MCR-S-...-SW-DCI) se efectua
después de la compensacion de la gama de medicion de entrada y de la salida analdgica.

Ajuste del umbral de conmutacion:

En el grafico expuesto al lado (figura 4) se han representado los cuatro comportamientos de conmutacion
posibles de salida por relé o transistor. La subdivision de los diferentes comportamientos de servicio en
funcionamiento de valor umbral se realiza segun el sistema de corriente de trabajo 0 reposo y segun un
disparo de valor umbral al descender del punto SW (umbral) o al sobrepasar el punto SW (umbral).

Segun necesidad, el comportamiento correspondiente se ajusta mediante el interruptor DIP 7 y el
interruptor DIP 8.

Diagrama Comportamiento de conmutacién de la salida DIP 7 DIP 8
funcional por relé o transistor
Figura 1 activado por corriente de trabajo al exceder el umbral OFF OFF
Figura 2 activado por corriente de trabajo al quedar por debajo ON OFF
Figura 3 activado por corriente de reposo al exceder el umbral OFF ON
Figura 4 activado por corriente de reposo al quedar por debajo ON ON

1) Activado por corriente de trabajo

al sobrepasar el valor umbral (SW)

2) Activado por corriente de trabajo
al quedar por debajo del valor umbral (SW)

Iin
Condicion umbral

Tension
(L) de servicio Ug (L)
— T > —
| t | t
) | Relé c. de trabajo o
(0) 44 L8 | y salida por tran- 1) Lt L
- — T sistor/LED (0) | : | ; : >
\ \ | | |
()N 0) | >
0 o 3 ( T 1
1) rh Th_ | t Relé c. de reposo | li’ 1 | t

3) Activado por corriente de reposo
al sobrepasar el valor umbral (SW)

4) Activado por corriente de reposo
al quedar por debajo del valor umbral (SW)

IIN
Condicion umbral

]
>

b~
I
N—

Tension
(L) de servicio Ug (L)
—‘—> —‘—>
| | t L, . ‘ ‘ | t
) | Relé c. de trabajo (1) |
( t, L y salida por tran- g 1t |
0 B > sistor / LED = | B -
\ \ | \ | |
(1) 1 s o t Relé c. de reposo ((?)j . | t

t4 ajustable mediante software y potenciometro.

(0) = contacto de trabajo y transistor abiertos / contacto de reposo cerrado / LED apagado
(1) = contacto de trabajo y transistor cerrados / contacto de reposo abierto / LED encendido

Fig.4
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4.3.7. Ajuste de precision del convertidor de medicion

Una vez efectuado el ajuste basto de la gama de corriente de entrada y la preseleccién de la sefial de
salida, se tiene que cerrar el médulo y conectarlo, segun el capitulo 4.1 "conexion eléctrica”, con los
conductores de senales y la tensidn de servicio.

El LED verde encendido (indicacion de tensidn de servicio) indica que la tension de
servicio de 20...30 V DC esta conectada.

JATENCION! Gama de Borne de | Borne para
Para el empleo del MCR-S-1-5-...-DCI sefnales entrada masa
tiene que utilizarse el borne de entrada de entrada | de sefales
de senales correcto para la gama de 1A @
medicién correspondiente.
5A (6)
10A (5)

e | Considere un tiempo de calentamiento del
1 | moédulo de 2 minutos antes de efectuar
el proceso de ajuste.

4.3.7.1. Salida analégica

El comportamiento del punto cero (ZERO) y final
(SPAN) (cada uno + 25%) se han representado en los
gréficos dispuestos abajo:

e Poten. ZERO para ajuste del punto cero.
e Poten. SPAN para ajuste del punto final.

Comportamiento punto cero (ZERO) Comportamiento punto final (SPAN)
OUT [%] OUT [%] 4 SPAN
0} F—— 110 oo +25%  -25%
100 o i T 100 oo Ko
o IN%] 7 IN[%]
-1(;)0 S s 100 -1c;>o ,»'Z::' 100
£ — 100 L A— }-100
: ) Fig. 6a ) Fig. 6b
Compensacion :
Tension de servicio
le | | Ia
A
Senal de entrada MCR-S @u A Senal de salida
Fig.7
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* Después de conectar la tension de servicio y los conductores de sefiales se efectua el ajuste del punto
cero u offset. Para eso, no debe haber ninguna sefal a la entrada (Ig = 0).

* Lasalida analdgicatiene que corresponder a una de las senales preseleccionadas en latabla expues-
ta en el capitulo 6.3.5. Con el potenciometro ZERO, efectuar el ajuste de precision.

* Para efectuar el ajuste del valor final de la gama de medicion,

I

tiene que predeterminarse una corriente en lo posible de la mag- Ip =g+ ( (lua-1o))
nitud del valor final. Si no es posible, debe utilizarse una las si- IvE
guientes formulas de compensacion:
Ejemplo: El convertidor de corriente tiene que ajustarse a los lg
siguientes valores: Up =Ug + ( +(Uma-Ug))
Gama de medicion de entrada: 0...5A IMe=5A Ime

Gama de medicion de salida:  0...20mA lp=0mA Iya=20mA
Corriente constante prefijada p. configuracion I = 3 A

La corriente de salida calculada tiene que ajustarse con el potenciometro SPAN al valor |5 = 12 mA.
Si se utiliza la salida de tension tiene que efectuarse el mismo proceso de ajuste.

4.3.7.2. Salida de valor umbral
El médulo tiene que preseleccionarse con una corriente equivalente al valor umbral.

El potenciometro TIME tiene que ajustarse a "0 s" y el potencidmetro para valor umbral (SW) tiene que
graduarse segun la siguiente prescripcion de ajuste (segun figura 4, pagina 46):

e Figura 1: girar el potenciometro SW hasta que se ilumina el LED de valor umbral (SW).
e Figura 2: girar el potenciometro SW hasta que se apaga el LED de valor umbral (SW).
* Figura 3: girar el potenciometro SW hasta que se apaga el LED de valor umbral (SW).
e Figura 4: girar el potenciometro SW hasta que se ilumina el LED de valor umbral (SW).

Para que una sobrecorriente momentanea no conduzca a ningun comportamiento de conmutacion del
nivel de salida binario, tiene que ajustarse en el potenciometro TIME un tiempo de supresion. Si la sob-
recorriente perdura mas que el tiempo de supresion ajustado, se activa el comportamiento de conmuta-
cion preseleccionado. El ajuste posible es de 0 a 20 segundos.

Al iluminarse el LED amarillo de valor umbral (indicacion de estado del relé y transistor), el contacto de
trabajo del contacto conmutado esta cerrado y el contacto de reposo del contacto conmutado esta abier-
to. La salida por transistor conmuta.

4.4. Paquete software (adaptador)
La programacién, como alternativa al ajuste por medio de interruptores DIP, se realiza con el software
configuracion MCR-PI-CONF-WIN (c6digo 2814799).

El software ofrece:

Introduccion de todos los parametros para configuracion en el ordenador
Almacenamiento de los parametros del ordenador en el convertidor de medicion
Descarga de los parametros almacenados en el médulo

Almacenamiento de parametros en una unidad de disco, a eleccion

Realizacién de etiquetas laterales

Impresion de los parametros de modulo programados

Indicacion bargrafo

Funcién monitorizacion

Introduccion posible de curvas caracteristicas de usuario

El software funciona bajo Windows 95™, 98™ ME™ NT™, 2000™ y XP™,

e | Parala conexion entre el ordenador y el convertidor de corriente se utiliza el convertidor de inter-
|1 | face MCR-TTL/RS232-E (codigo 2814388). Este convertidor esta equipado con un enchufe este-

reo en un lado para conexion en el convertidor de corriente y, en el orto, con un conector hembra
SUB-D de 25 polos para conexién en un ordenador. En el lado de ordenador, el convertidor de in-
terface tiene que conectarse aun, por regla general, con un adaptador de cable (conexion en-
chufable SUB-D de 25 a 9 polos, codigo 2761295).
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5. Ejemplos de aplicacion

5.1. Medicion de corriente de motor

Mediante el empleo de médulos MCR-S en una o varias fases de la alimentacion del motor, puede reali-
zarse una denominada monitorizacion del motor (figura 8).

El convertidor de corriente MCR puede entregar sefnales normalizadas correspondientes sobre la carga
del motor al mando o al personal de servicio.

Mediante la medicion de valor real efectivo pueden medirse corrientes continuas, alternas o distorsiona-
das. Incluso pueden captarse corrientes de alta frecuencia hasta 400 Hz.

Convertidor de frecuencia

L1 JK 1T (5) 108 F{?ijz MCRS-  mme & g ?UT (® S
8)5A [(2) 1 O Q U (10 enp1(14) ©
N e
@ 7)1a [(3) e @ :w@ @ GNDz(ﬁ; sw 1@ o
" ORS fﬁruc 2 g % GND2 (12) | GND1 (16)
Control
24V
Tension de red Fig.8

5.2. Captacion de puntas de carga de corriente de motor
Los motores industriales grandes estan sometidos a mantenimiento y revisién periddico.

Mediante la instalacién de un convertidor de corriente MCR en un conductor de fase del motor, pueden
generarse impulsos, por ejemplo con la salida de conmutacidn por relé o transistor, que pueden regist-
rarse por medio de un simple contador (figura 9). Analogamente al numero excesos, el personal de ser-

vicio puede efectuar el mantenimiento eficientemente sobre la base de arranques de motor y puntas de
sobrecarga.

Contador intervalo manten.

[o] (4] [2] [8]

L1 ® 1A | (1) MCRS-.. e 2 P75 W
= ]
(6) sa 2)n ® O u (10 | oot (14)
o 5% 5 N i
@ T 1A (3w O ® ® aNp2(19) | sw  (15)
_ °
) P oo oo
¢ 12 1€

2

@)

[}
e

el»

z

H
ms
NIVD

24V

Tension de red Fig.9

5.3. Control para iluminacion
Los convertidores de corriente MCR pueden emplearse para control de aparatos de iluminacion.

Silaintensidad en un circuito de corriente es sobrepasada o queda por debajo después de un tiempo de
conexion atenuado, indica que se tiene un defecto en el circuito de iluminacién. Si el circuito de ilumina-
cion queda en fallo, este estado de sefal puede llevarse a una unidad de control y conectar la iluminacion
de emergencia. Este procedimiento también puede utilizarse para otros receptores de energia.
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6. Datos técnicos

Referencia / codigo MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
MCR-S-...-UI-DCI/... 2814634 2814647
MCR-S-...-UI-DCI-NC 2814715 2814728
MCR-S-...-UI-SW-DCI/... 2814650 2814663
MCR-S-...-UI-SW-DCI-NC 2814731 2814744

Entrada de medicion

Corriente de entrada (corriente continua alterna o
distorsionada)

0...0,2Ahasta0...11 A

0...95Ahasta0...55 A

Gama de frecuencias para magnitudes alternas 15Hz ... 400 Hz 15Hz ... 400 Hz
Tipo de conexion borne de tornillo conexion en bucle
2,5 mm? 10,5 mm &
Cap. de sobrecorriente, continua 2 X lhominal enfuncion del conductor
Cap. de sobrecorriente para 1 s 20 X lominal en bucle

Salida

Corriente de salida / carga

0(4)..20 mA /<500 Q

Tension de salida / carga

0(2)...10V / >10kQ
0(1)..5V / >10kQ
+10V,+5V/ > 10kQ
<500 Q /=500 Q

Salida de conmutacion

solo variante ...-SW-...

Salida por relé

1 contacto conmutado

Material de contacto

AgSnO, dorado duro

Tensién max. de conexion 30VAC/36vDCT
Cap. de corriente permanente 50mA T

Salida por transistor salida PNP
Corriente max. transistor 80 mA

Tension de salida para suceso

1 V bajo tension de alimentacion

Ajuste valor umbral

1% hasta 110%

Tiempo de supresién 0,1...20s
Indicacion de estado LED amarillo
Datos generales MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
Tensién de alimentacién 20...30VDC 20...30VDC
Absorcion de corriente (s. carga) aprox. 40 mA (variante SW: aprox. 50 mA)
Error de transmisién del valor nominal de la <0,5% <0,5%
gama bajo condiciones nominales:

margen de medicién 0...1A/5A/10A 0..50A

umbral de respuesta del valor nominal
de margen de medicion 2 % 0,8 %

forma de la sefial de entrada
método de medicién
temperatura ambiente
tensidon de alimentacién

50 Hz senoidal
valor real efectivo
23 °C

24V DC

50 Hz senoidal
valor real efectivo
23°C

24V DC

Coeficiente de temperatura

tip. 0,025%/K tip. 0,025%/K

AC
DC

Velocidad de medicion

5 mediciones/ s
40 mediciones/ s

5 mediciones/ s
40 mediciones/ s
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6. Datos técnicos

Separacion segura
* E/A (analogica), E/A (relé) 2), E/A (transistor), EV

segun EN 50 178, EN 61 010:
300 V AC contra tierra 3)

Tension de prueba:

* E/A (analdgica), E/A (relé), E/A (transistor), E/V
* A (analdgica)/A (relé), A (relé)/S (transistor)

* A (analégica)/A (transistor), A (analég.)/V

4 kV, 50 Hz, 1 min.
4 kV, 50 Hz, 1 min.
500V, 50 Hz, 1 min.

Categoria de sobretensiones

Grado de suciedad

2

Margen de temperatura ambiente

servicio
almacenamiento

-20 °C hasta +60 °C
-40 °C hasta +85 °C

Tiempo calentamiento médulo >2 min.
Senal: preparado para la funcién LED verde
Tipo de conexion IP 20
Posicion para el montaje/montaje discrecional

Dimensiones (A/ A/ P) en mm

22,5/99/114,5

Seccion conductor

0,2-2,5mm? (AWG 24-14)

Aislamiento caja

poliamida PA, sin reforzar

Al sobrepasar los valores maximos indicados se destruye la capa de oro. Prosiguiendo el servicio
son validas las siguientes tensiones y corrientes max. de conexion: 250 V AC/DC; 2A.

2) E = entrada / A £ salida / V £ alimentacion

3) Apropiado para medicién en redes de corriente trifasica de 400 V AC.

Conformidad / Homologaciones

C€

Conformidad

2006/95/CE

con la directriz de baja tension

Conformidad

con la directriz CEM 2004/108/CE

Resistencia a interferencias

segun EN 61000-6-2

Radiacion de perturbaciones

segun EN 61000-6-4

Homologaciéon UL

cus PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS
LISTED 31ZN
Cl.1,Zn.2, AExnCIICT6/Ex nCIlIC T6
Cl. 1 Div. 2, Groups A, B, C and D or Non-Hazardous Locations Only

A) Los equipos eléctricos son adecuados unica y exclusivamente para las
aplicaciones en areas con riesgo de explosion (Class I, Division 2,
Group A,B,C,D) o en areas no expuestas al riesgo de explosion.

B) La sustitucion de componentes puede poner en duda la adecuacion para el
empleo en areas con riesgo de explosién (Class |, Division 2/Zona 2).

C) iSolamente esta permitido desenchufar y enchufar equipos eléctricos
estando desconectada la alimentacidn de tension, o si esta asegurado un
ambiente sin riesgo de explosion!
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PYCCKUM

N3mepuTenbHbiii npeobpa3oBartesib Toka MCR-S-...-DCI

CeeTtoanog Power (nnuTaHue) (3eneHoro uBeTa) [OTEHLHOMETD A5 MSMEPEHNA

CBeToanos, yCTPONCTBA KOHTPOAA MOPOrOBOro 3HAYEHMS |

(enToro useTa) HaCTPOMKK AnanasoHa
MNoTeHunomeTp Ansa
BPeMeHH NoAaB/ieHUA P

/

MNoTeHumnomeTp Ansa
MOpOroBoro 3HayeHus )

HaCTPOWMKU HyNA

MNporpaMMHbIi
MHTepdenc

BepxHsas 4yacTb
Koprnyca

oToABuraeTcsa ans KabenbHbin
HacTponku DIP- 7 BBOJ,
HacTtpoinKa
MeTannnmyeckum samoK ans
KpenJIeHNs Ha MOHTarKHOW penKe
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI MCR-S-10-50-UI-SW-DCI
) Tonbko ans BapuaHTo MCR-S-...-SW-DCI(-NC). Puc. 1

1. Mepep nyCKOM B aKcnayaTauuio

* Mpu paboTe ¢ AaHHbIM 3/IEKTPUHECKUM U3MEepUTEe/IbHbIM Npeobpa3oBaTtesiem
A HEeKoTopble YacTU MOAYJIA MOryT HAXOAUTbLCA NOA ONacHbIM HanpAHeHUeM.
Heco6nogeHue npeaynpexpaolwmnx YyKasaHUM MOKET NPUBECTU K TAHE bIM TpaBMam
u/unu matepuasbHoMy yluiepoy.

* MoHTaX u nycKkoHanagka moaynen MCR-S-...DCI ponHa npousBoauTbCA TO/IbKO
KBaJIMPULMPOBaAHHbIM NepcoHasioM. OGCNyHMBaKOLWMK NepcoHan A0/THKeH
OCHOBAaTEeJ/IbHO 03HAKOMUTBLCA C NpeaynperaalLUMM YRKa3aHMAMU HacTOALLEN
MHCTPYKLUMU MO IKCNJyaTayum.

* Becnepe6oifHOCTb M HAAEHHOCTb PaboTbl JAaHHOIrO YCTPOMUCTBA A0/HHA ObITb
obecneyeHa TaKkHe KBaMPULUPOBAHHbIMU TPAHCMOPTUPOBKOMN, XPaHEHUEM,
MOHTaMOM, a TaKHe 6e3ynpeyHbIM 06C/TyHUBAHUEM U TEXHUHECKUM COZEepHaHUEM.

e U3amepuTenbHbI Npeobpa3oBaTesb 3anpeLwaeTca BBOAUTb B IKClyaTauuio Npu
OTKPbITOM KOpRyce.

* B cmbicnie HacToALWEN MHCTPYKLMKU NO SKCN/lyaTauuu KBanupuuupoBaHHbIM
nepcoHanom ABNAITCA InLa, Ha3biBaemble B npeanucaHnax VDE 0105 yactb 1/DIN EN
50110-1 cneumanMctaMmu-asIeKTPUKaMHU WU ML, AMHU, MPOUHCTPYKTUPOBaHHbIMU B
06,1aCTU 3IEKTPOTEXHUKM.
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2. OnucaHue

AKTUBHbIE U3MepUTENbHbIE NpeobpasoBaTtenv curHana Toka MCR-S-...-DCI npeobpasytoT
MOCTOAHHbIN, NepPEMEHHbIN U HECUMHYycoMAanbHbIM TOK 0T 0... 0,2A 00 0...11 A(MCR-S-1-5-...-DCl) not
0...9,5A g0 0...55 A (MCR-S-10-50-...-DCI) B HOpMH1pPOBaHHble aHaN0roBble CUrHASbI.

Co CTOPOHbI BbIXOA4,0B MOIYT UCMONb30BaTbCA aHa/IoroBble HOPMUPOBaHHbIE CUrHasbl 0(4)...20 MA,
0(2)...10B, =10 B, 0(1)...5 B, +5 B ¢ npocTbim (Hanpumep, 0...10 B) 1 yHMBepcasibHbIM (Hanpumep,
10...0 B) HanpaBneHneM gencTaums.

OnumoHanbHO 4S8 U3MEPUTESIbHBIX NPeobpasoBaTenien curHasa ToKa ¢ BbIX040M NOPOroBoro
3HayeHuA (MCR-S-...-SW-DCI) moryT npMMeHATLCA KOMMYTUPYIOLLMIA BbIXOA P-N-p TpaH3ucTopa
(80 MA) 1 nepeKrNtoHaOWKUN BIXOAHOW KOHTaKT pene (MakKc. 2 A).

2.1. MpuHUMN paboTbi

MNpu noaKkntoyYeHnn K BxogHoiM kKnemmam (MCR-S-1-5-...-DCI) nan yctaHOBNAEHWM TOKONPOBOAALLETO
NPOBOAHMKA Yepes UamepuTenbHbin npeobpasoatesib (MCR-S-10-50-...-DCI) B KO/bLEBOM
JIEHTOYHOM ceppeYvHUKe 06pasyeTcA MarHUTHbIM NOTOK.

[AOTHOCTb MarHUTHOrO NOTOKA U3MEPAETCA AaTYMKOM X0/1a U NPONOPLMOHAJIBHO nepepacnpeaenseTca
C BXOAHOrO TOKa Ha HanpsMeHue (HanpsaxeHue Xonna). NoaxIYeHHbIM N3MepUTEIbHbIN
npeobpasoBaTe/ib CUrHaia AenCTBUTENBHOrO 3P GHEKTUBHOIO 3HAYEHUA CAYHKUT ANA USMEPEHUA
MOCTOAHHOIO, CUHYCOUAASTILHOrO M HECUHYCOMAA/IbHOMO NEPEMEHHOr0 ToKa. s fganbHenwen 06paboTim
CUrHa yCUIMBaETCA W NPOMOPLMOHA/IBHO B KAYECTBE aHa/I0roBOro CUrHasia nocTynaeT Ha BbIXo[,

2.2. BapuaHTbl
JaHHas MHCTPYKUMSA MO 3KCnayaTaumMm 4encTBUTeIbHA AR CAeAYOWNX BapuaHTOB M3MePUTENbHbIX
npeobpasoBaTenen curHana ToKa:

Tun ApTuRYn | UameputenbHbii| ®YHKLUA NOPOroBoOro
Ne AvanasoH 3HayeHuA

MCR-S-1-5-UI-DCI 2814634 0...02A HeT 7)
MCR-S-1-5-UI-DCI-NC 2814715 ile) HeT ?)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI 2814650 0..11A na 1)
MCR-S-1-5-UI-SW-DCI-NC 2814731 na ?)
MCR-S-10-50-UI-DCI 2814647 0...95A HeT )
MCR-S-10-50-UI-DCI-NC 2814728 ilo) HeT ?)
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI 2814663 0..55A na T
MCR-S-10-50-UI-SW-DCI-NC 2814744 na ?)

1) KoHdurypauma nporcxoauT npu NOMOLLM KOAA 3aKasa B 3aBUCMMOCTH OT 3a4aHuii Nosb30BaTens.

2) Mopynb NOCTaBAETCA B CTAHAAPTHOM KOHDUIYpaLMK.

3. Bsiok-cxema

MCR-S-1-5-...

10A IADC, DAC
oo o dLH X - N - —1LH X £ ] ourO=
1A_>®J— T l © out |
— r- I ouT U
-—(8) [ [ Z DAC B
| : o Fwat o™ GND 2
IN - ,—JI-—| oo | ~ {2 GND 2
Bl I_}‘\_I E A e L @+ 24vDC
L - = | “—ddenp+
EOS T 2= 1 _erta s __SW
1@Q)— —t -+ W 1M@Q——Tk—4 W= a1 =4 b+! B
e I B ol T
u@E-E=- 1u@EIr=- | o) il R BN A9 GND 1
NC(2) ' NC(@) L oowrt
| Bl
OUT=o)  L__ ouT=t)  L__“-Z g

MCR-S-10-50-...

PHCENIX
CONTACT

53




4. DNeKTponoaKAo4YEeHMEe U ynpaB/ieHne
4.1. dneKTponoaKAO4YEeHUe

* Mpu MOHTaXke faHHOro 3/IEKTPUYECKOro U3MEPUTE/IbHOIO NpeobpasoBartena 1
A BblIGOpe 3/IeKTPONPOBOAOK HEOGXOAUMO C/iefoBaTh NpeAnMcaHUAM, A,eUCTBYIOLUM B
CTpaHe npumeHeHuA (Hanpumep, ana NepmaHuun gencteyet VDE 0100 (O6wecTBO
HEeMELLKUX I/IEKTPUKOB) «YC/1I0BUE AJ1 MOHTaxa CUN10BbIX YCTAHOBOK C HOMUHA/IbHbIM
HanpAaxeHuem Huxe 1000 B»).

Cnepyowee percTBUTENIbHO TONIbKO anAa MCR-S-10-50-...:

* MpoxoaAwmii Yepes Moay/1b U3MEPUTE/IbHbIN Kabeslb J,0MKEeH KaK MUHUMYM UMETb
6a30BYyI0 U30aALMUI0!

* Y : da3Hoe HanpsAKeHe Ha U3MepUTesIbHOM Kabene He A0/IHHO npeBbiwaTtb 300 B
NOCTOAHHOIO U/ NepeMeHHOro ToKa OTHOCUTE/IbHO 3eM/u!

* A :JIuHenHOEe HanpAXKeHne TpexdasHOro NnepeMeHHOro ToOKa He AO0JIHHO NpeBbilaThb
519,6 B!

HasHayeHWe BbIBOAOB:

CoeauHUTENIbHDbIE OnucaHue
KIeMMbl
© TONbKO Mogynn SW: (12) PasMbiKaloWwmm KOHTaKT
2 ToNbKO Mogynmn SW: (11) CpeaHW KOHTaKT
(3) TONIbKO Mogyn SW: (14) 3amblKatoLmMt KOHTaKT
@
Knemwmbl (5) - (8) Tonbko gnsa MCR-S-1-5-...-DCI:
Bxog 10 A
Bxoa 5 A
Bxog 1 A
OnopHbIn noTeHuuan gna exogos 1-,5-n 10 A
Bbixog ToKka

Bbixog HanpaxKeHuA

OnopHbIM NOTeHLMan gnAa BbIXo4a TOKa UKW HanpaXKeHUs

OnopHbIM NOTeHLMan gnAa BbIXo4a TOKa UKW HanpaXeHUs

Pabouee HanpAaxeHue (+24 B nocT. TOKa)

OnopHbIM NoTeHUMan gna paboyero HanpaAXeHus

TO/IbKO MoAy M SW: TpaH3UCTOPHbIN BbIXOS,

@ @@ (B|E)|@|@| e

TO/IbKO Mogy M SW: OnopHbIM NOTeHUMan gaa TPaH3MCTOPHOrO BbIXo4a

4.2. TyckK B 3KcnyaTauuio

Mepepn nycKom B 3KcnyaTauuio M3MepUTeNIbHOro npeobpasoBaTtensa Heo6xoauMo
cneguTb 3a COOTBETCTBUEM KOH(UIrypaLMOHHbIX AaHHbIX MOAYNA U TPe6oBaHUI K
U3MepPEeHHUIo.

KoHdurypaumoHHble AaHHble NpeaBapUTeIbHO CKOHMUIYPUPOBAHHOIO YCTPOMCTBA MOXHO YBUAETb Ha
NpaBoi CTOPOHEe Koprnyca. 119 HEKOHPUIypUpyembIX U3MepUTEIbHBIX NpeobpasoBaTesiei 3agaHa
cTaHZapTHas KOHUrypauma, KoTopas HaxoauTcs B pasgene «7.1. YCNoBHble Koabl 3aKasa».

Ecnun HeobxoaumMan KOHPUrypaumsa He COOTBETCTBYET KOHDUIypaunmn, HaxogAWwenca Ha aTUKETKe C
6GOKOBOW CTOPOHbI, UK CTaHAAPTHOM KOHGUrypaunm, TO HEO6XOAMMO Y4ECTb NYHKT «DyHKLMOHaNbHAA
cxema Ans KoHpurypaumm».
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4.3. DyHKUMOHaNIbHAA cxemMa AnAa KoHpurypauum

MNopbop TpebyemMoro U3amepuTesIbHOro

KoHdurypauma nam MporpamMmmpoBaHme Maxet
nporpaMMmupoBaHue nporpammHoro —js-
obecneyeHus

HoHdurypaumm ¢ nomowsto DIP-nepeknoyaTens

OTKpbITHE YyCTPOUCTBA

HoHdurypauma BxogHOro Toka
Cnoco6 namepeHus

KoHdurypauusa aHanoroBoro Bbixoga

HaA HaCTPOMKa M3MepUTEeIbHOro NpeobpasoBaTte/is

BbIx0g, BbIXOZ, MOPOroBOro HeT

3Ha4YeHunA

na
KoHdurypaums BbIXOAHOMO NEPEKIIOYAIOLLENO KOHTAKTa

t

C PyHKUMOHaNbHAA FOTOBHOCTb )

4.3.1. Nopbop Tpebyemoro namepuTesbHOro npeobpasosarens
MNop6op TpebyeMoro UsmepuTebHOro NpeobpasosaTena NPOU3BOANTL B COOTBETCTBUM C pasgenamu
«2.2. BapnaHTbl» nnu «7.1. YCnoBHble KOAbl 3aKasa».

Mpu aTOM HEO6XOAMMO NPUHLMNUANBHO COBNOAATL CaieayloLue U3MepsaemMble NnapameTpbi:
0...02A po0...11 A (MCR-S-1-5-...) unu
0...9.5A po 0...55 A (MCR-S-10-50-...).

B cCOMHUTENbHbIX C/ly4aAX Bcerga Heo6xoaumo BbiGUpaTbh MaKCUMAasbHbIN guanasoH
U3MepeHus.

I-{pome TOro, onAa Kagoro tuna moayna nMeeTca BapuaHT C peneVlelm N TPaH3UCTOPHbLIM BbIXOA0M
(MCR-S-...-SW-DCI).

4.3.2. HoHdurypauuma nnm nporpammupoBaHue

C nomoubto MO MCR/PI-CONF-WIN nonb3oBaTtesib UMEET BO3SMOXKHOCTb CBOOOAHOIO
nporpaMmMMpOBaHUA N3MEPUTEILHOIO NpeobpasoBaTesia CUrHasia 4eNCTBUTE/IbHOMO 3apHEKTUBHOIO
3HavyeHuA. lpouecc nporpaMMmMpoBaHms ONUCLIBAETCA B PyKOBOACTBE M0/1b30BaTesi NPorpaMMHOro
obecneyeHns. Yao006Hble KOHDUIypauyoHHble NporpaMmMbl paboTatoT BO BCEX pacnpOCTPaHEHHbIX
cpepax OC Windows.

Hapsgy ¢ nporpaMmMmpoBaHMEM MOMXHO NPOM3BOANTb HACTPOMKY NapameTpoB MOAYNA TaKKe C
nomoubto DIP-nepexnoyaTena n noteHuuMomeTpa.

[anee B faHHOM pasgesie on1cbiBaeTcA NPOLLECC KOHBUIypaLumm:
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4.3.3. OTHpbITUE yCTpOMCTBa

A [AONHKHbI GbITb NPeANPUHATbLI MEPbI NO
Alal 3awWmTe OT 3NIeKTPOCTaTUHECKUX
pa3pagos!
[Mpr NoMoLLM OTBEPTKU C 0OB6ENX CTOPOH
Ae610KnpoBaTh MKCATOP BEPXHEN YacTH Kopryca.

BepxHi0t0 YacTb Kopnyca 1 371EKTPOHHbIKM MOAY/Tb
MOHO U3B/eYb Ha Npnban3. 3 CMm.

Puc. 2

DIP |®dyHKuuAa DIP-nepeKkntoyaTens

10 |KoHdurypaumsa c nomowbto DIP-nepekntoyaTens /

MNporpaMmMmMpoBaHue C NOMOLLLIO MPOrpaMMHOro obecnevyeHus

N3mepeHne BXOAHOro TOKa: AeNCTBUTEIbHOE 3P PEKTUBHOE 3HAYEHUE /
apupmeTn4ecKoe cpegHee

XapaKTepUCTUKM paboyero ToKa 1 ToKa NoKoA

(TONbKO BapmMaHT NOPOroBOro 3Ha4YeHus)

MNpeBbileHWe / HEAOCTUHEHWE NOPOrOBOro 3Ha4YeHA

(TONbKO BapmMaHT NOPOroBOro 3Ha4YeHus)

HacTtponka

aHa0roBOro BbIXOAHOMo cuUrHana

HacTtponka
BXOZAHOro guanasoHa U3MepeHni Puc. 3

—L‘I\DOOLO'IO) ~ (0¢] ©

YctaHosuB DIP-nepekntodaTens 10 B pexkuMm KoHburypauuu (DIP-nepekntodyaTesib 10 B N0/I0KEHUN
«OFF» (BblIKJ1.)), BCE NOTEHUMOMETPbI CTAHOBATCA aKTUBHbLIMMU.

HoHpurypauma c nomouybio: DIP 10
DIP-nepekntovatens OFF
MO (DIP-nepekntovatens (1-9) n nonoxeHne NoTeHUMoOMETpa NH60oE) ON

4.3.4. HoHdwurypauua guanazoHa BXOAHOI0O TOKa U cnoco6a uamepeHus
(MpubnmnautenbHana yctaHoBKa DIP-nepekntoyaTenem)

Bo3aMoHOCTb BbiGopa: geiicTBUTE/IbHOE aPPERTUBHOE 3HA4YEHUe UK apudpmeTUdecKoe cpegHee!
DIP-nepekntovaTenem 9 BbibMpaeTca NPUHLMN USMEPEHUA:

MpuHUMN U3MepeHuUA DIP 9
JencTtentenbHoe ahdeKTUBHOE [NepeMeHHbIN U NOCTOAHHbIM TOK 6€3 3HaKOBOro OFF
3Ha4yeHune paspaga

ApubdmeTnyecKoe cpegHee [MOCTOAHHBINM TOK CO 3HAaKOBbLIM Pa3psaAoM ON

AencTBUTeNnbHoe aPPeKTUBHOE 3HAYEHHUE:

ShDEKTUBHOE 3HAYEHNE NEPEMEHHOMO TOKA NO ONPEAESIEHUNIO COOTBETCTBYET A/IUTENIbHOMY 3HAYEHMIO,
NoJIy4atoLL,EMYCA M3 MTHOBEHHbIX 3HAYEHWMN TOKA, KOTOPbIM BbINOJHAET HA OMUYECKOM CONPOTUBIEHUN TY
e TennoByo paboTy, YTO M NOCTOAHHBIN TOK TOM e Be/IYMHbI. [JencTBuTeIbHOE apheKTUBHOE
3HayeHue YKasblBaEeT MLLb Ha TO, YTO U UCKAMKEHHbIE U NEPEMEHHbIE TOKM MOXHO M3MEPATb.

ApudpmeTHyecKoe cpeaHee:

ApndmeTrnyecKoe cpegHee CAYHUT AN USMEPEHUA NOCTOAHHbIX TOKOB MW GUALTPaLMKU NOCTOAHHOM
COCTaB/ALWEN N3 CMELIaHHOro ToKa. NpuMeHeHre apndMeTUHECKOro CpeaHEro K CUMMETPUYHOMY
nepemMeHHOMY TOKY Aasio 6bl B pe3ynbTaTe 3HaYeHUEe 3MEPEHHOIO CUrHana, PpaBHOE HyJIH0.
ApndmeTrnyecKoe cpegHee N03BOAAET BblpadaTbiBaTb OUMNOAPHbIA MOCTOAHHBIM TOK B KA4eCTBe
HOPMWPOBAHHOIO BbIXOAHOIO aHa10roBOro CUrHana.
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OnTumanbHOe UCNOSIb30BaHUE AUana3oHOB Msmepel-mﬁ

N3mepuUTeNbHbIN MoteHunomeTp | HomuHanbHbIK | MoTeHuUomMeTp
AvanasoH AnAa gpuanasoHa: AuanasoH*: AnAa pnanasoHa: | DIP 1 DIP 2
MCR-S-1-5-...DCI -25% 0% +25%
Bxop 1 A: 0...0,75A 0...1,00A 0...1,10A OFF OFF
0..0,2Ap00...1,TA 0...0,48 A 0...0,65 A 0...0,81A OFF ON
0...0,30A 0...040A 0...0,50 A ON OFF
0...0,18 A 0...0,25A 0...0,31A ON ON
Bxop 5 A: 0...3,75A 0...5,00A 0...5,50 A OFF OFF
0..0,94An00..55A 0.243A 0..325A 0...4,06 A OFF ON
0...1,50A 0...2,00A 0...2,50A ON OFF
0...0,94 A 0...1,25A 0...1,56 A ON ON
Bxop 10 A: 0...7,50 A 0...10,0A 0...11,00 A OFF OFF
0..4,87Ap00..11 A 0...4,87 A 0..65A 0..812A OFF ON
N3mepuUTeNbHbIN MoteHunomeTp | HomuHanbHbIK | MoTeHuHMomeTp
AvanasoH AnAa guanasoHa: AunanasoH*: AnAa pnanasoHa: | DIP 1 DIP 2
MCR-S-10-50-...DCI -25% 0% +25%
0...375A 0...50,0A 0...55,0A OFF OFF
0..95ApR00...55A 0..244A 0..325A 0...40,6 A OFF ON
0...15,0A 0...20,0A 0...25,0A ON OFF
0...9,38 A 0...125A 0...15,6 A ON ON
* HOMUHaIbHbIM granasoH HacTpoeH!
4.3.5. HoHdwurypauuma aHanoroBoro Bbixoga
DIP3 | DIP4 | DIP5 | DIP6
Bbixop, 0...20 MA OFF OFF OFF OFF
20... O mA OFF OFF OFF ON
4...20 MA OFF OFF ON OFF
20... 4 mMA OFF OFF ON ON
0...10B OFF ON OFF OFF
10... 0B OFF ON OFF ON
0... 5B OFF ON ON OFF
5...0B OFF ON ON ON
1... 5B ON OFF ON OFF
5... 1B ON OFF ON ON
-10...10B ON ON OFF OFF
10...-10B ON ON OFF ON
-5... 5B ON ON ON OFF
5... -56B ON ON ON ON
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4.3.6. HoHdwurypauumsa Bbixoga NOPoOrosBoro 3Ha4eHus
HacTpoinKka penerMHoro u TpaH3uCTOPHOro BbiIxoAa A1 BapUaHTOB C YCTPOMCTBOM KOHTPO/IA
noporosoro 3HavyeHua (MCR-S-...-SW-DCI) nponcxoamTt nocne HaCTPOMKM BXOAHOIO AnanasoHa
M3MEPEHMI 1 aHaI0rOBOIO BbIXOAaA.

HacTtpoiika nopora cpa6aTbiBaHUA:
Ha pacnonoxeHHoM paaom rpaduKe (puc. 4) usobparieHbl 4 BO3MOMKHbIE MePexXoiHble XapaKTEPUCTUKU
BbIXO4a pene v TpaH3ncTopa. PasgeneHue pasnnyHbix paboymx napameTpoB B PEKMME HACTPOEK

MOPOroBbIX 3HAYEHU NPOUCXOAUT NO paboyeMy TOKY U/IM TOKY NOKOA M NOC/e cpabaTbiBaHWA NOPOroBOro
3Ha4yeHuA NPy HEAOCTUHKEHMU NN NPEBbBILLEHNN TOYKM NOPOrOBOro 3HAYEHMSA.

DIP-nepekntovatenem 7 n DIP-nepeknoyaTesiem 8 B 3aBUCUMOCTU OT NOTPEOHOCTM yCTaHaBMBaeTCA
COOTBETCTBYIOLLAA NepexoHan XxapaKkTepuUcTUKa.

my"""(';:'(::';"b"aﬂ NepexopHana xapakTepucTUKa Bbixoaa pene u TpaHsuctopa | DIP7 | DIP 8
Pu1cyHoK 1 YnpaBneHue paboyrMM TOKOM Npu NPEBbLILLEHUN MOPOrOBOro OFF | OFF
3HayeHus
PUCyHOK 2 YnpasneHue paboynmM TOKOM NpU HEAOCTUKEHUM NOPOroBOro ON | OFF
3HayeHus
PucyHok 3 YnpaBneHue TOKOM NOKOA NPy NPEBbILEHNUU NOPOroBOro OFF | ON
3HayeHus
PucyHoK 4 YnpaBneHue TOKOM NOKOoA NpU HEJOCTUKEHUN MOPOroBOro ON ON
3HayeHusa

58

PHCENIX
CONTACT




1) YnpaBneHue pabo4Mm TOKOM Npu 2) YnpaBneHue pabo4yum TOKOM npwm

npeBbIlLLEHUNNOPOroBoro 3Ha4eHuA HeJOCTUHEeHMUn NoporoBoro 3Ha4eHuA
I I
TN TN Ycnosue noporosoro TN TN
o o o o
e i
\ \ [ | (L) _ HanpsaxeHue Ug \ \ \ | (L)
\ \ \ ’ \ \ \ ’
(1) \ \ \ _' | t Bbixogbl 3amblKalowWwero | \ \ : | t
0 R R | KOHTaKTa pene u 1M N P
(0) 4 i | BbIXOA TpaHauctopa/ (0) - | | >
\ » \ I
‘ | | | t cBetoguop ©) \ ‘ \ | | t
— " | -
(0) Fh ‘rh | i PasmbiKalowun 1) ‘Fg | : t
(1) N KOHTaKT pene ! o
3) YnpaBseHMe TOKOM MOKOA npu 4) YnpaBsieHMe TOKOM MOKOA npwu
npeBbilLeHnUU NoporoBoro 3Ha4YeHA HeJOoCTUHEeHM NoporoBoro 3Ha4eHuA
Iin I
—— X — — —f—  — — YcnoBue NOporoBoro — X —f—  — —
\ \ \ | 5. 3HaueHuA | \ \ | -~
o ot o ot
B patous o |
\ \ ! | (L) _ HanpsAmeHue Ug \ \ \ | (L)
—\—>
} } } - t  Bbixopgbl 3aMblKaloLLero } } } - t
M ] 1! HOHTaKTa pesie U I |
(0) H N . Bbixop, TpaHaucTopa/ (0) o | o
} } i : { cBetoamop, | } o : t
(0) ‘Fh ‘Fh i ! ¢ Pasmbikalowmii (0) 4, | e
(1) P HOHTaKT pene ) ] |

(0) £ 3ambIKaOLLMI KOHTAKT M TPaH3UCTOP OTKPbITbI / pa3MbIKatoLLMIA KOHTAKT 3aKpbIT / CBETOAMOZ, BbIK1.
(1) £ 3amblKaOLLMMN KOHTaKT M TPAH3MUCTOP 3aKPbIThbl / pasMblKatoLMN KOHTAKT OTKPbIT / CBETOAMOS, BHUI.

t; Hactpaunsaetcsa ¢ nomoubio NO 1 noteHuMomeTpa. Puc. 4
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4.3.7. Tou4Hana HacTpoOiKa U3MepUTe/IbHOro npeo6pasoBaTens

Nocne NpUBAN3NTENBHON HACTPONKKN AuanasoHa BXO4HbIX TOKOB U BblOOpa BbIXOAHOIO CUrHana
HEeo6X04MMO 3aKpPbITb MOAY/Ib M COrNacHoO pasgeny 4.1. «3NeKTPonoaKAYEHNe» NOACOEAUHUTD
K CUrHa/IbHbIM IMHUAM U paboyvyeMy HanpsaeHuo.

3aropeBLUMICA 3e/1eHbIN CBETOAMOAHBIN MHANKATOP (MHAMKAUWA paboyero HanpsarKeHusa) oTobpaxaeT
nogKto4YeHHoe paboyee HanpaxeHne 20...30 B nocTosaH. ToKa.

BHUMAHME: BxoaHow BxopgHaa | 3asemnsiouy,
Mpu ucnonbsosaHun MCR-S-1-5-...-DCI AvanasoH Knemma af Knemma
cobnopatb cooTBeTCcTBYOWME Bawemy CUrHanos CUrHasnoB
Avana3oHy U3MmepeHUsa CUrHasbHble 1A @
BXOAHble KneMmbl!

5A (6)

10A (5

« | Mepep HacTpoiiKo HEOGXOAMMO NPOrpeTb
L1 | mopynb B TeyeHne 2 MUHYT.

4.3.7.1. AHanoroBbi¥ BbIBOA,

XapaKTepuCTMKM HACTPOEK HyNA 1 guanasoHa
(ana Karpon £25%) npeacraBneHbl Ha PasnyHbIX
rpaguKax:

e [loTeHUMOMETP HAaCTPOMKU HyNA

ANA HACTPOMKU HYNEBOM TOYKM.
e [MloTeHuMOMeTp HaCTPOMKHU gMuana3oHa
A1 HACTPOMKM NpeaeibHOro 3Ha4YeHUs.

NoseaeHne CMELWEHUA (ZERO-/HyNb) NoBepeHue npeaesibHOro 3Ha4eHUA
(AUNANA3O0H)
OUT [%] OUT [%] 4 SPAN
L[ (O SES— i 110 Lo +25%  -25%

100 et 100 - )

#~ . IN [%]
100
................... .-100 --100
B e 1-110 Puc. 6a -110 Puc. 6b

Mpouecc HaCTPOMNKMU:

| | Pabouyee HanpsAeHue

Ia

_>_®_

A
CurHanbHbIN BXop, MCR-S @UA CurHanbHbIN BbIXog,

Puc. 7
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* [locne NOAKIYEHNA paboYvero HanPAXEHUA U CUrHaIbHbIX MPOBOAOB CHavasia He06Xo04MMO
HaCTPOUTb HYJIEBYIO TOYKY WM CMeLleHne. [11A aTOoro Ha BXoAe He JO/IHHO 6biTb curHana (Ig = 0).

e AHanoroBbI1 BbIXOA, AOMKEH COOTBETCTBOBATL OAHOMY M3 BbIOPaHHbIX M3 Tabauubl B pa3gene 6.3.5.
BbIXOHbIX CUrHaN0B. BO3MOHbIE HETOYHOCTU OTPEry/IMpoBaTh C NOMOLLIO MOTEHUMOMeTPpa AJ1A
HaCTPOWMKU HYNA.

* 1N HaCTPOMKM NPeAeNbHOro 3Ha4eHUA U3MEPUTENIbHOMO Ig
AranasoHa TOK JO/IKEH ObITb MO BO3MOXKHOCTU Ha YPOBHE Ia =l + ( «(lya-lo))
npeAenbHOro 3HaveHusa. Ecnun aTo He BO3MOMKHO, cnegyeT Img
NPUBErHYTb K OAHOW N3 cregyowmx GopmMy HACTPOEK:
Mpumep: N3mepuTenbHbI NpeobpasoBaTe b CUrHana ToKa I
[0/THEH BbITb HacTpoeH Ha cnegytowme napametpbl: | Ua=Ug+ (—+«(Uya-Ug))
BxogHon grManasoH U3MepeHui: 0..5A Ive=5A Ive
BbixogHOM AnanasoH n3aMepeHui: 0...20MA lp=0MA Ipya=20NMA

HacTporKa cTabnnnsnpoBaHHOMo TOKa /1A KoHburypaumu: [ = 3 A

MNoTeHUMOMETPOM A1A HACTPOMKM AnanasoHa HE0O6X0AMMO HACTPOUTb PacCHYMUTaHHbIN BbIXOAHOM TOK
Ha [y = 12 MA.

I'IpM MCnosib30BaHWK BbiIXO[a CUrHasia HarnpAHeHnA Tpe6yeTCFI le,eHTVI‘-IHbIﬁ Xon, HaCTpOﬁHM.

4.3.7.2. Bbixog noporosoro 3Ha4eHuA
Mogaynio Heo6xoaMMO 3aJaTh 3Ha4YEHUE TOKa, COOTBETCTBYIOLEE NOPOroBOMY 3HAYEHMUIO.

[NoTeHUMoMeTp BPEMEHN HEOBXOANUMO YCTaHOBUTL Ha «0 C», a NOTEHUMOMETP AN1A USMEPEHUSA
noporoBoro aHavyeHua (SW) noBepHyTb COrnacHoO CAeayoLWmMM YKasaHUaM No HACTPOMKE (COorn. puc. 4,
cTp 59):

e Puc. 1: noTeHUMOMETP ANA N3MEPEHUA NOPOroBoro 3HavyeHma (SW) nosopaymBath 40 TEX NOP, NOKa
He 3aropuTcsa ceeTtoamoa SW.

* Puc. 2: noTeHUMOMETp AN1A U3MEPEHUA NOPOroBoro 3HavyeHua (SW) nosopaynsatb 40 TEX NOP, NOKa
He noracHeT ceetoamnog SW.

¢ Puc. 3: noTeHUMOMETP A1 UBMEPEHMA NOPOroBoro 3HavyeHms (SW) nosopaumsatb 40 TEX NOP, NOKa
He noracHeT ceetoamnog SW.

* Puc. 4: noTeHUMOMETP ANA M3MEPEHUA NOPOroBoro 3HavyeHma (SW) nosopaymBath 40 TEX NOP, NOKa
He 3aropuTcsa ceeTtoamon SW.

YT1006bI NPU KPATKOBPEMEHHOM MOBbLILEHHOM TOKE HE Bbl3BaTb M3MEHEHWUE JIOTMKU PpaboTbl BUHAPHbBIX
BbIXOAHbIX KACKaA0B, MOTEHLUMOMETPOM BPEMEHU YCTAHOBUTbL BPEMA NogasneHms. Ecam noBbIWEeHHbIN
TOK OEPHNUTCA AO/blUE, YEM 3a4aHHOE BPEMSA NOAaB/IEHMA, TO BbiOpaHHas N1ormMka paboTbl CTaHOBUTCA
aKTUBHOW. BO3MOXHbIM AnanasoH HacTpPOMKK - oT 0 go 20 CeKyHa,

Mpw 3aropaHnm enToro CBeToanoaa YCTPOMCTBA KOHTPO/IA NOPOroBOro 3Ha4yeHus (MHAMKauus
COCTOSIHUSA pesie U TPaH3UCTOpPAa) 3aMblKaloLWMIA KOHTAKT NepPer/IoYatoLWero aemMeHTa 3aKpbIT, a
pa3MbIKaOLWMIA KOHTAKT Neper/IoYaloLLErO 3/1eMeHTa OTKPbIT. TPaH3UCTOPHbIN BbIXOA,
nepex/toyaeTcs.
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4.4. NMaKeT nporpammMmHoro o6ecne4yeHus (agantep)
B KayecTBe anbTepHaTMBbI K HACTpoMKe nocpeacTsom DIP-neperkntoyaTens, eCTb BO3MOXKHOCTb
nporpammupoBaHna KoHdurypaumoHHbiM MO MCR/PI-CONF-WIN (apT. Ne 2814799).

MO npepnaraet cnegytouiee:

* BBop BCex napamMeTpoB KOHUrypaumm B KOMMNbOTEP

e CoxpaHeHue BBEAEHHbIX NapaMeTPOB U3 KOMMNbIOTEPA B MUSMEPUTENBHOM NpeobpasoBaTene
e Bbirpy3ska MMmerowmxca B MO4y/1e NnapameTpoB

e CoxpaHeHue napameTpoB Ha OAHOM U3 HECTKUX AMUCKOB NO BbI6OpY

e CocTaBnieHne 60KOBOM 3TUKETKM

e PacneyaTka 3anporpaMMmMpoBaHHbIX NapameTpoB MOAy1A

e CTon64yatbli MHOUKATOpP

* DYHKUMA MOHUTOPUHIa

e BO3MOMXHOCTb BBOAA XapaKTEPUCTMK NOSIb30BaTeN1eEN

MNporpammbl paboTatoT B cpege Windows 95™ 98™ ME™ NT™ 2000™ u XP™,

e | [Mpeobpasosarens nHTepdencos MCR-TTL/RS232-E (apT. Ne 2814388) cayHuT gan
L L | coepnHeHMsa KoMMblOTEPA C M3MEPUTE/bHBIM NPeo6pa3oBaTenem curHana Toka. IToT
npeobpasoBatesib C O4HOM CTOPOHbI UMEET OaKCUasIbHbIM WTEKEP ANA NOAKOYEHMSA K
N3MepUTENIbHOMY NPeobpas3oBaTesito CUrHaia ToKa, a C ApYro CTOPOHbI MMEET 25-KOHTaKTHbIN
pasbem SUB-D ans nogkaoyeHna K Komnbotepy. Co CTOPOHbI KOMMboTEpPa NpeobpasosaTesb
MHTEePhENCOB AOIHKEH eLLe, KaK NpaBuio, ObiTb COeAMHEH C KabesibHbIM aganTepom (nepexog, ¢
25- Ha 9-KOHTaKTHOE WTeKepHoe coegmHeHne D-SUB, apT. Ne 2761295).

5. NMpumepbl UICNO/Ib30BaHUA

5.1. UamepeHue TOKa aBUrarend
Bnarogapsa ncnonbsosanuto mogyner MCR-S B 0g4HOM UAM HECKONBKUX dasax NUTaHuAa ABurartens,
MOXHO NPOBECTU TaK Ha3blBaEMbIM MOHWUTOPUHT ABUraTens (puc. 8).

N3mepuTeNbHbIM NpeobpasoBaTe/lb CUrHaNa TOKa MOKET Yepes Harpy3Ky ABuratens nepegatb
COOTBETCTBYIOLLME HOPMUPOBAHHbIE CUTHA/IbI B CUCTEMY YNPaBEHUs UM 06CYHMBAKOLWEMY
nepcoHany.

MNocpeacTBom namepeHns ahPeKTUBHOro 3Ha4EHMA MOTYT M3MEPATLCA NOCTOAHHBIM, CUHYCOMAANbHbIN
N HECUHYCOWUAANBbHbIN NEePEMEHHbIN TOK. MOXHO M3MEpPUTL Jae BbICOKOYACTOTHbIE TOKM A0 400 My,

YacToTHbIM Npeobpa3oBaTesib

L1 ‘K (5) 104 ’R 1m B MCR-S-.. e 2 g ?UT (9) 5

‘§‘ 5A ?/‘ 1 Q @ Q Q u (Jp GND 1 1f1/ °
N @ (7) 1a é) 14 @sec 30@ @ GNM‘@) sw 15\‘ o)

‘é}‘ - \{1\ NC 2 g % GND2 (12) | GND1 (16)

YnpaBneHue
24V
HanpAaxeHue cetn Puc. 8
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5.2. OnpepeneHuve npeaesibHON Harpy3KU TOKa 3/1IeKTpoaBUraTens
Heobxoanmo perynapHo nepebupatb 601bIMe NPOMbILWIEHHbIE NEKTPOABUraTe I U NPOBOAUTL UX
TexobCnyxunBaHue.

Bnarogapa yctaHOBKe U3MepUTENIbHOIO NpeobpasoBartens curHana Toka MCR B ogHon n3 das
9/IEKTPONPOBOAKM K 9IEKTPOABUIraTeNto 06pasyoTc, HanpumMep, C MOMOLLbIO NEPEKIHAOLLNX
BbIXOAHWX KOHTAKTOB pPesie U TPaH3UCTOPa UMMYJIbCbl, KOTOPbIE M3MEPAIOTCA NPOCTbIM AATYUKOM
(puc. 9). B 3aBUCUMMOCTHM OT KONMYECTBA NPEBbILLEHNH 06CTYKUBAOLWMIM NEPCOHaT MOKET 3PHEKTUBHO
NPOBOANTL O6CNYHMBAHME HA OCHOBE 3anyCKOB ABUraTens U NMUKOBbIX Harpy3ok.

CyeTyuK n HTepBa/ZioB Tex06cnymu BaHUA

[o] (4] [2] [8]

é’ ouT | POWER

MCR-S-... H ()| v2v

s
L1 (5) 1A (1) e 2 H
]
(®)sa [(2n Q - ® O O U (10 | 6Nt (14)
o S5 50
@ @A (@) O ® ® aND2(17) | sw (15}
(8)~ | (4)nc 2 GND2 (1) | GND1 (16)
/=< -~ ouT 12 1€
N

NIV
135340

24V

HanpsameHue cetu
P Puc. 9

5.3. HoHTponb ocBeLeHUA

NamepuTenbHbIM NpeobpasoBaTesb curHana Toka MCR MOXHO MCNo/Ib30BaTh B KAYECTBE KOHTPO/IA 3a
OCBETUTE/IbHbIMM NPUBOPaMMU.

Ecnu cuna ToKa B 9N1EKTPUYECKOM LLenr No NCTeYeHM 3a6JI0KMPOBAHHOIO BPEMEHMW MPEBbILLEHA MU

3aHUKeHa, 3HaYUT MMeeTcA CO0M B OCBETUTENBHOM Lenu. [pu BbIXOA4E N3 CTPOA OCBETUTENIbHOM Lienmn
9TO COCTOSIHME CUrHaNa MOXHO BBECTU B 610K ypaBneHUAa AN BKIYEHUSA aBapUMHOIO OCBELLEHUSA.
OTOT METOA MOMXHO MCMNOb30BaTb U A1A APYrMX NOTPEebUTEeNen aHeprmu.
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6. TexHU4YeCKMe xapaKkTepUCTUKU

Tun / apTuryn Ne MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...
MCR-S-...-UI-DCI/... 2814634 2814647
MCR-S-...-UI-DCI-NC 2814715 2814728
MCR-S-...-UI-SW-DCI.... 2814650 2814663
MCR-S-...-UI-SW-DCI-NC 2814731 2814744

Bxop uamepuTenIbHOW CUCTEMDI

BxoaHOM TOK (NOCTOAHHbIN, NEPEMEHHbIN
N HECUHYCOWAANbHbIN TOK)

0...02Ap00...11A 0...95A000...55A

AnanasoH 4acToT 419 NnepeMeHHbIX BEJIMYUH 15Ty ...400 My 15Ty ...400 My

Twun nogKno4eHunA BuHTOBas Knemma MNpoxopgHas mydTa
2,5 MM? 10,5 MM &

Harpyso4Has cnoco6HOCTb N0 MaKcMMasibHOMY 2 X lyom. 3aBUCUT OT

TOKY, 8JIUTE/IbH. NOAKNOYEHHOr o

Harpyso4Has cnoco6HOCTb N0 MaKCcMMasibHOMY 20 X lyom. NPOBOAHMKA

TOKy ana1c

Bbixop,

BbixogHoM TOK/Harpyska

0(4)...20 MA /< 500 Q

BbixogHoe HanpaxeHue/HarpysKka

0(2)...10B/ > 10 kQ
0(1)..5B / >10KQ
+10B, 5B/ > 10 KQ
<500 Q/>500 Q

BbIXOAHOW NepeKrIioyYaoWmMii KOHTaKT

TOJ1bKO...-BapUaHT-...-MOPOroBoro 3Ha4yeHuA:

PenenHbIn Bbixog,

1 nepeKknYyaoLWmMn KOHTaKT

MaTepuan KoHTaKTa

AgSnO, ¢ NOKPbLITUEM 30/10TOM

Makc. KOMMYTaUuMOHHOE HanpaxeHune

30 B nepem. Toka/36 B nocT. Toka )

HarpysouyHas cnoco6HOCTb MO A/InTensHoMy Toky 50 mA 1)
TpaH3UCTOPHbIM BbIXOS, Bbixog p-n-p-tvna
MakKc. ToK nepegaTymKa 80 MA

BbIxogHoe HanpsaMeHWe rnpm cobbITum

1 B HUKE HanpsiKeHUA NUTaHmA

HacTpoiiKa noporosoro aHa4yeHus

1% 00 110%

Bpewms nogasneHus 0,1...20c
MHauKaTop COCTOAHMS HEeNTbI CBETOAMOS,
O6wme xapaKTEPUCTUKH MCR-S-1-5-Ul-... MCR-S-10-50-Ul-...

HanpsameHue nutaHmsa

20...30 B noctosaH. Toka 20...30 B nocTtosH. TOKa

MoTpebnaembii TOK (6€3 Harpy3Ku)

npn6u1s. 40 MA (BapyaHT NOPOroBOro 3Ha4eHUs:
npnb6an3. 50 MA)

OwwubKa nepegaym oT agnanasoHa npeaenbHbixX
3Ha4YeHWM NPU HOPMasIbHbIX YCIOBUAX:

N3mepuTenbHbIM guanasoH

Mopor cpabaTbiBaHWA OT AManasoHa
HOMMWHa/IbHbIX 3HAYEeHWUI

dopma BXO4HOro curHana

Cnocob6 namepeHus

TemnepaTtypa OKpyHatoLwen cpegbl
HanpsameHue nutaHusa

<0,5% <0,5%
0..1A/5A/10A 0..50A

2% 0,8%

50 Iy, cuHyconpanbH. 50 'y, cuHycomnaanbH.
AencTteutenbHoe ahheKTUBHOE 3HAYEHUE
23°C 23°C

24 B NOCTOAH. TOKa 24 B NOCTOAH. TOKA

TemnepaTypHbIi KO3PDULNEHT

T1n. 0,025%/K T1n. 0,025%/K

Hopma nepemMm. TOK 5 namepeHun/c 5 namepenumn/c
NoCTOAH. TOK 40 namepeHumn / c 40 usmepeHun / ¢
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6. TexHU4YeCKMe xapaKTepUCTUKU

BesonacHoe pasgeneHve
* Bxopg/Bbixog (aHasor.), Bxoa/Bbixoa (pene) 2),
Bxopg/Bbixog, (TpaH3ncTop), BXo4/MuTaHue

cornacHo EN 50178, EN 61010:

300 B nepeM. TOKa OTHOCUTE/IbHO 3eM/IN 3)

McnblTaTelbHOE HanpAXeEHUE:

* Bxopg/Bbixog (aHanor.), Bxoa/Bbixog (pene),
Bxopa/Bbixog, (TpaH3uCcTop), BXOA/NUTaHne

* Bbixog (aHanor.)/Bbixog (pene),
Bbixoga (pene)/Bbixog, (TpaH3ucTop)

e Bbixog (aHanor.)/Bbixog, (TpaH3ncTop),
Bbixog (aHanoros.)/nuTaHue

4 kB, 50 'y, 1 MKH.
4 kB, 50 'y, 1 MMH.

500 B, 50 'y, 1 MnH.

HaTeropusa nepeHanpamxeHus

CTteneHb 3arpsa3HeHus 2
[manasoH TemnepaTyp OKpyaroLLen cpeapl

npu aKkcnayatauuu -20 °C go +60 °C

XpaHeHue -40 °C po +85 °C

Bpema nporpesa moayns > 2 MUH.
CurHan ¢pyHKLMOHaNbHOM FOTOBHOCTH 3eneHbIv cBeToauoa
CTteneHb 3awwmTbl IP20
MOHTaXHOEe NONOKEHUE / MOHTaX Ha BblI6OP

Pasmepsbl (LLUx B xT") B MM

22,5/99/114,5

CeueHve npoBoga

0,2-2,5 Mm® (AWG 24-14)

MaTtepuan Kopnyca

MNonnamug PA, HeyCuneHHbI

1 MNpw NpeBbILEHNM YKA3aHHOrO MaKCMMaJIbHOrO 3Ha4YEeHUA 30/10TOE MOKPbITUE paspyLuaeTcs!
B Apyrnx pexumax A0MKHbl y4nTbIBaTbCA CAeayowme MaKke. 3Ha4eHNA KOMMYTaLNUOHHOIO
HanpsMeHna v Toka: 250 B nepemMeH. TOKa/nocTosH. ToKa; 2A.

2) Bx = Bxog / B = Bbixoa / M = Mutanue

3) Moaxogut ana namepeHua B TpexdasHbix ceTax 400 B nepemeH. ToKa.

CooTBeTCcTBUE/[ONYCKH ce

CooTBeTCTBUM 2006/95/EG
AVpeKTNBE MO HUSKOBOIbTHOMY HanpsrKEHWIO

CooTBeTCTBUM AupekTtuse no SMC 2004/108/EG

lNomexoycToMYNBOCTb cornacHo EN 61000-6-2

N3nyyeHne nomex cornacHo EN 61000-6-4

UL Jonyck

GUS

LISTED 31ZN

cpegapl!

PROCESS CONTROL EQUIPMENT
FOR HAZARDOUS LOCATIONS

Cl.1,Zn. 2, AExnCIICT6/ExnCIIC T6
Cl. 1 Div. 2, Groups A, B, C and D or Non-Hazardous Locations Only

A) DneKTpoobopyaoBaHUE NpeAHa3HA4YeHO UCKIIOYUTENBHO A1A MPUMEHEHUSA BO
B3pbIBOOMAacHbIX 30Hax (Knacc |, pagen 2, rpynnel A, B, C, D) nam B ycnoBusax
OTCYTCTBMSA B3pbIBOOMACHOMW Cpejpl.

B) 3ameHa KOMMOHEHTOB MOMET CTaBUTb NMOZ BONPOC NPUrOAHOCTb /151 MPUMEHEHMSA
BO B3pbIBOOMNAaCHbIX 30Hax (Knacc 1, pagen 2/3oHa 2).

B) MNoacoegnHeHue n oTcoeanHEHWE 3NeKTPoobopyAoBaHUA paspeLuaeTca
TO/IbKO NOC/1€ OTK/IIOYEHNSA NMUTaHUA UM NPU OTCYTCTBUM B3PbIBOOMACHOM
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7. Anhang / Appendix / Annexe / Apéndice / MpunoxeHune
7.1. Bestellschliissel / Order key / Code de commande / Clave de pedido / Hop, 3aka3a

Messbereich

Measuring range

Plage de mesure

Gama de medida
N3mepuTenbHbiii gnanasoH

Ausgangssignal
Output signal
Signal de sortie
Senal de salida
BbixogHoM curHan

Messbereichs- Messbereichs- OUT01 =0...20mA
anfangswert / endwert / OuUT02 =4...20mA
Measuring lower Measuring upper OouT03 =0...10V
range value / range (f.s.) value/| | OUT04 =2...10V
Valeur d’origine / Valeur finale OuUT05 =0...5V
Valor inicial de la (déviation max.) / OouT06 =1...5V
gama de medida / Valor final de la OUT07 = 20..0mA
HayvanbHoe gama de medida /| | OUT08 = 20...4 mA
3HayeHue MpepenHoe OuUT09 =10..0V
N3MepPUTESIbHOrO 3Ha4yeHue OuUT10 =10..2V
AnanasoHa U3MEPUTESIbBHOIO OUT11 =5..0V
avanasoHa OuUT12 5.1V
Standardkonfiguration OUT13 Z 545V
; ) OouUT14 = -10..+10V
Standard configuration -
. A OouUT17 = +10..-10V
Configuration standard N
. ‘ . OuUT18 = +5...-5V
Configuracion estandar
CraHpapTHan
KOHuUrypauua

I 2814650 I/I 0,00 I/I 5,00 I/I ouTo1 I/

2814634 =
MCR-S-1-5-UI-DCI

zwischen /
between /
comprise entre /
entre /

zwischen /
between /
comprise entre /
entre /

2814650 2
Me}'l'{ﬂ,y Me}+{,£l,y

MCR-3-1-5-UI-SW-DCI 0,00 A...7,50 A 02A.11A
0,00 2 0,00 A 500 2 5,00 A

I 2814647 I/

2814647 =
MCR-S-10-50-UI-DCI

OouTo1

= 0...20mA

I 0,0 I/I 50,0 I/
2814663 /I 0,0 I/I 50,0 I/I ouTo1 I/

I ouTo1 I

zwischen /
between /
comprise entre /
entre /

zwischen /
between /
comprise entre /
entre /

2814663 2
Meay Meay

MCR-S-10-50-UI-SW-DCl | g 5 A" 37.5A 95A...55A
002 00A 50,0 2 50,0 A

OouTo1

=0...20mA
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Schwellwert
Threshold value
Valeur de seuil
Valor umbral
MoporoBoe 3Ha4yeHne

Unterdriickungszeit
Suppression time
Temps de suppression
Tiempo de supresion
BpemAa nopaBneHuA

Arbeitsverhalten von Relais und Transistor
Switching behavior of relay and transistor
Comportement en service des relais et transistors
Comportamiento de trabajo del relé y transistor
Pabouunit peum penie U TpaH3UCTOpa

Schaltschwelle
zwischen 1...110 %
vom eingestellten
Messbereichsen-
dwert/ Switching thres-
hold between 1...110
% of measuring upper
range (f.s.) value set/
Seuil de commutation
comprisentre 1...110 %
de la déviation
maximale configurée /
umbralentre 1...110 %
del valor final de la
gama de medida ajus-
tado / Mopor
NePERIIYEHUA MEHKAY
1...110% oT 3agaHHOro

zwischen/
between /
compris entre /
entre /

MeHay

0,1...20s

A=

B Y]
1

Arbeitsstrom
gesteuert/
Operating current
controlled /
commande par
courant travail /
gobernado por cor-
riente de trabajo /
ynpasn. paboynm
TOKOM

Ruhestrom
gesteuert /
Quiescent current
controlled /
commande par
courant repos /
gobernado por cor-

O=

(e
1>

Uberschreitung /
Overload /

valeur supér. au
seuil /

exceso/

Bbixog 3a
BEPXHIO FpaHmLy

Unterschreitung /
Underload /
valeur infér. au
seuil /

queda p. debajo /
Bbixog 3a
HUMKHIOKO rpaHmLy

aqui/apecb: 25 A)

npeaenbHOro 3Ha4YeHusA onto do ron060 /
N3MEepPUTEIbHOrO
,qmaanSOHa ynpasn.
TOKOM MOKoSA
5050 % 3023s
(hier/here/ici/
aqui/apecb: 2,5 A)
50=50 % 3023s
(hier/herelici/
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